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COLLEGAMENTO CON 1 COPPIA FOTOCELLULE SINCRONIZZATE (MODALITA NORMALE, SOLO COPPIA MASTER)
CONNECTION WITH 1 SYNCHRONISED PHOTOCELL PAIR (NORMAL MODE, MASTER PAIR ONLY)

ROSSO = libero da jumper
RED = jumper free

BB EE:;
]@H O

JUMPER(DI SINCRONIZZAZIONE

NISA TION JUMPER
(FOR MASTER)

[(ETREENEREE]

JUMPER DI ALLINEAMENTO
(PER MASTER) OFF*
ALIGNMENT JUMPER
(FOR MASTER) OFF*

* Per eseguire la modalita in di allineamento ottico
(NOTA: consultare le istruzioni delle fotocellule):

* To perform optical alignment mode

(NOTE: refer to photocell instructions):

e

JUMPER DI ALLINEAMENTO ON*
ALIGNMENT JUMPER ON*

sono NON ALIMENTATE! La configurazione scelta con i jumper viene memorizzata dalle fotocellule solamente
all'accensione delle fotocellule.
Scollegare la morsettiera della centrale che fornisce alimentazione alle fotocellule, oppure togliere completamente la tensione al
controller digitale (scollegando, se presenti, anche le batterie di backup) e verificare nella fotocellula TX / RX che il LED rosso di
alimentazione sia spento; procedere soltanto ora all'impostazione della configurazione dei jumper.
ATTENTION! Please ensure that the photocell jumpers are only changed with the power to the control panel switched off, including
the disconnection of any battery backup. Remove the terminal of the photocell inputs or completely remove the voltage from the
digital controller (check that the digital controller is not powered by backup batteries) and check that the TX / RX photocell red
power LED is off.

SI RACCOMANDA L USO DI fotocellule Serie FAES - F4S / RECOMMENDED USE for Series F4ES - F4S photocells

é ATTENZIONE! Modificare la posizione dei jumper di sincronizzazione o di allineamento solamente quando le fotocellule




COLLEGAMENTO CON 2 COPPIE FOTOCELLULE SINCRONIZZATE (MODALITA NORMALE, 1 MASTER E 1 SLAVE)
CONNECTION WITH 2 SYNCHRONISED PHOTOCELL PAIRS (NORMAL MODE, 1 MASTER AND 1 SLAVE)

ROSSO = libero da jumper
RED = jumper free

[IROSER

s 5 ) E

JUMPER DI SIMCRONIZZAZIONE
TER

PER
SYNCHRONISA TION JUMPER
(FOR MASTER)

S

JUMPER DI ALLINEAMENTO
(PER MASTER) OFF*
ALIGNMENT JUMPER
(FOR MASTER) OFF*

[ETREEERED]

JUMPER DI SINSCRONIZZAZIONE

SYNCHRONISATION JUMPER
(FOR SLAVET)
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Q@ § JUMPER DI ALLINEAMENTO
L (PER SLAVE1) OFF*
ALIGNMENT JUMPER
(FOR SLAVET) OFF*

* Per eseguire la modalita in di allineamento ottico
(NOTA: consultare le istruzioni delle fotocellule):
* To perform optical alignment mode

g I JUMPER DI ALLINEAMENTO ON*
(NOTE: refer to photocell instructions):

ALIGNMENT JUMPER ON*

sono NON ALIMENTATE! La configurazione scelta con i jumper viene memorizzata dalle fotocellule solamente
all'accensione delle fotocellule.
Scollegare la morsettiera della centrale che fornisce alimentazione alle fotocellule, oppure togliere completamente la tensione al
controller digitale (scollegando, se presenti, anche le batterie di backup) e verificare nella fotocellula TX / RX che il LED rosso di
alimentazione sia spento; procedere soltanto ora all'impostazione della configurazione dei jumper.
ATTENTION! Please ensure that the photocell jumpers are only changed with the power to the control panel switched off, including
the disconnection of any battery backup. Remove the terminal of the photocell inputs or completely remove the voltage from the
digital controller (check that the digital controller is not powered by backup batteries) and check that the TX / RX photocell red
power LED is off.

SI RACCOMANDA L USO DI fotocellule Serie FAES - F4S / RECOMMENDED USE for Series F4ES - F4S photocells

é ATTENZIONE! Modificare la posizione dei jumper di sincronizzazione o di allineamento solamente quando le fotocellule




TEST FOTOCELLULE - PHOTOCELLS TEST (A& O¢

COLLEGAMENTO CON 1 COPPIA FOTOCELLULE SINCRONIZZATE (MODALITA NORMALE, SOLO COPPIA MASTER)
CONNECTION WITH 1 SYNCHRONISED PHOTOCELL PAIR (NORMAL MODE, MASTER PAIR ONLY)

ROSSO = libero da jumper
RED = jumper free

| o o
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JUMPER DI SINCRONIZZAZIONE
(PER MASTER
NISATION JUMPER
(FOR MASTER)

T

\, /
S
JUMPER DI ALLINEAMENTO
(PER MASTER) OFF*
ALIGNMENT JUMPER
(FOR MASTER) OFF*
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* Per eseguire la modalita in di allineamento ottico
(NOTA: consultare le istruzioni delle fotocellule):

* To perform optical alignment mode

(NOTE: refer to photocell instructions):

. -

e

JUMPER DI ALLINEAMENTO ON*
ALIGNMENT JUMPER ON*

ATTENZIONE! Modificare la posizione dei jumper di sincronizzazione o di allineamento solamente quando le fotocellule
sono NON ALIMENTATE! La configurazione scelta con i jumper viene memorizzata dalle fotocellule solamente
all'accensione delle fotocellule.

Scollegare la morsettiera della centrale che fornisce alimentazione alle fotocellule, oppure togliere completamente la tensione al
controller digitale (scollegando, se presenti, anche le batterie di backup) e verificare nella fotocellula TX / RX che il LED rosso di
alimentazione sia spento; procedere soltanto ora all'impostazione della configurazione dei jumper.

ATTENTION! Please ensure that the photocell jumpers are only changed with the power to the control panel switched off, including
the disconnection of any battery backup. Remove the terminal of the photocell inputs or completely remove the voltage from the
digital controlle# (check that the digital controller is not powered by backup batteries) and check that the TX / RX photocell red
power LED is off.

SI RACCOMANDA L USO DI fotocellule Serie FAES - F4S / RECOMMENDED USE for Series F4ES - F4S photocells
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TEST FOTOCELLULE - PHOTOCELLS TEST (A& O¢

COLLEGAMENTO CON 2 COPPIE FOTOCELLULE SINCRONIZZATE (MODALITA NORMALE, 1 MASTER E 1 SLAVE)
CONNECTION WITH 2 SYNCHRONISED PHOTOCELL PAIRS (NORMAL MODE, 1 MASTER AND 1 SLAVE)

ROSSO = libero da jumper
RED = jumper free

| romose

~<BEBE:
DH Pln%; TEESIT

23 IZ|e St
—a O ‘I = JUMPER DI ALLINEAMENTO
LY l e (PER MASTER) OFF*
) & | ALIGNMENT JUMPER
(FOR MASTER) OFF*

[ETEEENEREE]

JUMPER DI SINCRONIZZAZIDNE

SYNCHRONISATION JUMPER
E1

FT2

SC.

JUMPER DI ALLINEAMENTO
(PER SLAVE1) OFF*
ALIGNMENT JUMPER
(FOR SLAVET) OFF*

COM

24

COM
FT(N.C

* Per eseguire la modalita in di allineamento ottico
(NOTA: consultare le istruzioni delle fotocellule):
* To perform optical alignment mode

g I JUMPER DI ALLINEAMENTO ON*
(NOTE: refer to photocell instructions):

ALIGNMENT JUMPER ON*

ATTENZIONE! Modificare la posizione dei jumper di sincronizzazione o di allineamento solamente quando le fotocellule
sono NON ALIMENTATE! La configurazione scelta con i jumper viene memorizzata dalle fotocellule solamente
all'accensione delle fotocellule.

Scollegare la morsettiera della centrale che fornisce alimentazione alle fotocellule, oppure togliere completamente la tensione al
controller digitale (scollegando, se presenti, anche le batterie di backup) e verificare nella fotocellula TX / RX che il LED rosso di
alimentazione sia spento; procedere soltanto ora all'impostazione della configurazione dei jumper.

ATTENTION! Please ensure that the photocell jumpers are only changed with the power to the control panel switched off, including
the disconnection of any battery backup. Remove the terminal of the photocell inputs or completely remove the voltage from the
digital controller (check that the digital controller is not powered by backup batteries) and check that the TX / RX photocell red
power LED is off.

SI RACCOMANDA L USO DI fotocellule Serie FAES - F4S / RECOMMENDED USE for Series F4ES - F4S photocells

1



BATTERY SAVING (A8 03)

BATTERY SAVING + TEST FOTOCELLULE - PHOTOCELLS TEST (AA 04)

COLLEGAMENTO CON 1 COPPIA FOTOCELLULE SINCRONIZZATE (MODALITA NORMALE, SOLO COPPIA MASTER)
CONNECTION WITH 1 SYNCHRONISED PHOTOCELL PAIR (NORMAL MODE, MASTER PAIR ONLY)

ROSSO = libero da jumper
RED = jumper free

ISROSER

. .@
PRDG

JUMPER DI SINCRONIZZAZIONE
PER MASTER

( )
smcnnomu TION JUMPER
(FOR MASTER)

\—IU

\,
[] ° 4
! ]
i ]
) J
B AN e
: 25 28[2
g 3 is |2 JUMPER DI ALLINEAMENTO
s 2 LY l e (PER MASTER) OFF*
° & V4 | ALIGNMENT JUMPER
o (FOR MASTER) OFF*
FEEEEEE
2

* Per eseguire la modalita in di allineamento ottico
(NOTA: consultare le istruzioni delle fotocellule):

* To perform optical alignment mode

(NOTE: refer to photocell instructions):

e

JUMPER DI ALLINEAMENTO ON*
ALIGNMENT JUMPER ON*

sono NON ALIMENTATE! La configurazione scelta con i jumper viene memorizzata dalle fotocellule solamente
all'accensione delle fotocellule.
Scollegare la morsettiera della centrale che fornisce alimentazione alle fotocellule, oppure togliere completamente la tensione al
controller digitale (scollegando, se presenti, anche le batterie di backup) e verificare nella fotocellula TX / RX che il LED rosso di
alimentazione sia spento; procedere soltanto ora all'impostazione della configurazione dei jumper.
ATTENTION! Please ensure that the photocell jumpers are only changed with the power to the control panel switched off, including
the disconnection of any battery backup. Remove the terminal of the photocell inputs or completely remove the voltage from the
digital controII?; (check that the digital controller is not powered by backup batteries) and check that the TX / RX photocell red
power LED is off.

é ATTENZIONE! Modificare la posizione dei jumper di sincronizzazione o di allineamento solamente quando le fotocellule

SI RACCOMANDA L USO DI fotocellule Serie FAES - F4S / RECOMMENDED USE for Series F4ES - F4S photocells
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BATTERY SAVING (A8 03)

BATTERY SAVING + TEST FOTOCELLULE - PHOTOCELLS TEST (AA 04)

COLLEGAMENTO CON 2 COPPIE FOTOCELLULE SINCRONIZZATE (MODALITA NORMALE, 1 MASTER E 1 SLAVE)
CONNECTION WITH 2 SYNCHRONISED PHOTOCELL PAIRS (NORMAL MODE, 1 MASTER AND 1 SLAVE)

ROSSO = libero da jumper
RED = jumper free

JUMPER DI SINCRONIZZAZIONE

( )
SYNCHRONISA TION JUMPER
(FOR MASTER)

B N
\\
1
| !
1
Y /I
N d

-

PROG TEST

FT1

GER
:) i N

S

JUMPER DI ALLINEAMENTO
(PER MASTER) OFF*
ALIGNMENT JUMPER
(FOR MASTER) OFF*

L—FT(N.C)

[LEEENERED]

JUMPER DI SINCRONIZZAZIONE
(PER SLAVET)
SYNCHRONISATION JUMPER
(FOR SLAVET)

FT2 - D'

s ! { )

[— — .. LU 5 d Al /

= 5= 4 ENC2 \ /
¢8 EEEER g 23 |5 N

=
| L E’ JUMPER DI ALLINEAMENTO

L--COM:
L--COM

(PER SLAVET) OFF*
ALIGNMENT JUMPER
(FOR SLAVET) OFF*

* Per eseguire la modalita in di allineamento ottico
(NOTA: consultare le istruzioni delle fotocellule):
* To perform optical alignment mode

g I JUMPER DI ALLINEAMENTO ON*
(NOTE: refer to photocell instructions):

ALIGNMENT JUMPER ON*

ATTENZIONE! Modificare la posizione dei jumper di sincronizzazione o di allineamento solamente quando le fotocellule
sono NON ALIMENTATE! La configurazione scelta con i jumper viene memorizzata dalle fotocellule solamente
all'accensione delle fotocellule.

Scollegare la morsettiera della centrale che fornisce alimentazione alle fotocellule, oppure togliere completamente la tensione al
controller digitale (scollegando, se presenti, anche le batterie di backup) e verificare nella fotocellula TX / RX che il LED rosso di
alimentazione sia spento; procedere soltanto ora all'impostazione della configurazione dei jumper.

ATTENTION! Please ensure that the photocell jumpers are only changed with the power to the control panel switched off, including
the disconnection of any battery backup. Remove the terminal of the photocell inputs or completely remove the voltage from the
digital controller (check that the digital controller is not powered by backup batteries) and check that the TX / RX photocell red
power LED is off.

SI RACCOMANDA L USO DI fotocellule Serie FAES - F4S / RECOMMENDED USE for Series F4ES - F4S photocells
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Limmagine della barriera ha scopo puramente indicativo.
The image of the barrier is for reference only.




CONNESSIONE CON ACS/BA/60
CONNECTION WITH ACS/BA/60
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BIONIK4




BIONIK4 - BIONIK4HP - BIONIK6 - BIONIKS8

B73/EXP

B73/EXP

0 TC

Bi-adesivo
Double-sided
adhesive
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BIONIK4 - BIONIK4HP - BIONIK6 - BIONIKS8

BIANCO / WHITE

ROSSO / RED
VERDE / GREEN
BLU / BLUE

VERDE / GREEN
BLU / BLUE

BIANCO / WHITE
ROSSO / RED

COLLEGAMENTO
LUCI TESTATA

CONNECTION
HEAD LIGHTS

COLLEGAMENTO
LUCI ASTA
CONNECTION

| \' = °
\@\e, 2\ CTRL (LED LIGHT)
“ e 2= CTRL CONNECTION
\ “‘\}} < (LED LIGHT)
\ U= =

s

! H

|| COLLEGAMENTO .
LUCI ASTA P
| CONNECTION E o B

COLLEGAMENTO | BOOMLIGHTS E E E
CTRL (LEDLIGHT) _ | : E o

CTRL CONNECTION z C T
(LED LIGHT) E E E E E E ‘
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BIONIK4 - BIONIK4HP - BIONIK6 - BIONIKS

MESSA A TERRA Q
GROUNDING SCHEME
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BIONIK4 - BIONIK4HP - BIONIK6 - BIONIKS8

BATTERY (+
BATTERY (-)

SEC2

1
BI/BAT/KIT

2 x 12V 4500 mAh
A \’) AAGM Battery ONLY
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COLLEGAMENTO BARRIERA IN MASTER/SLAVE VIA BUS
MASTER/SLAVE BARRIER CONNECTION VIA BUS

17

BATTERY CHARGER

(|

BATTERY (4
BATTERY ()

h i

SEC

i e

[CROSER

i

“=BE[EE’

o

o]

PROG

o]

TEST

—— :l Orologio / Timer
1. Apertura / Opening
G—0 Chiusura / Closing

N‘" 4 }—o\o—l Costa di sicurezza MASTER / MASTER Safety edge
0

Passo passo / Step by step
Apertura parziale / Partial opening

Antenna

o—o—1 /N STOP (MASTER+SLAVE)

LED LIGHT!

BATTERY CHARGER

BATTERY (4

[RosER

lmm]

BEES

o]

TEST

o]

06

Costa di sicurezza SLAVE / SLAVE Safety edge

/N STOP (SLAVE)

23



SELEZIONE POSIZIONE DI INSTALLAZIONE BARRIERA - PAR. 1 |
SELECTION OF THE BARRIER INSTALLATION POSITION - PAR. 1 |

Q ATTENZIONE: POSIZIONARSI SEMPRE DI FRONTE ALL' ARMADIO DELLA

BARRIERA DAL LATO DELLA PORTA DI ISPEZIONE
ATTENTION: STAY ALWAYS IN FRONT OF THE BARRIER CABINET FROM THE
SIDE OF THE INSPECTION DOOR

PARAMETRIZZAZIONE DELLA POSIZIONE DELL INSTALLAZIONE DELLA BARRIERA CON POSIZIONAMENTO
DELL ARMADIO A SINISTRA E VARCO PASSAGGIO DELL ASTA A DESTRA

PARAMETERIZATION OF THE INSTALLATION POSITION OF THE BARRIER WITH POSITIONING OF THE
CABINET ON THE LEFT AND PASSAGE OF THE BOOM ARM ON THE RIGHT

PARAMETRIZZAZIONE DELLA POSIZIONE DELL INSTALLAZIONE DELLA BARRIERA CON POSIZIONAMENTO
DELL ARMADIO A DESTRA E VARCO PASSAGGIO DELL ASTA A SINISTRA

PARAMETERIZATION OF THE INSTALLATION POSITION OF THE BARRIER WITH POSITIONING OF THE
CABINET ON THE RIGHT AND PASSAGE OF THE BOOM ARM ON THE LEFT

IPOSTAIIONE DI FABBRICA

g
FACTORY SETTING

Limmagine della barriera ha scopo puramente indicativo.
The image of the barrier is for reference only.
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DEFINIZIONE DI "TIPO" DI FUNZIONAMENTO LUCI TESTATA

DEFINITION 'TYPE' OF HEAD LIGHT FUNCTION

LED ROSSO LAMPEGGIANTE . LEDROSSO DI PRESENZA
LED ROSSO FISSO _\‘/_ (lampeggio continuo) '}é}" (lampeggio discontinuo)
FIXED RED LED A< RED LED FLASHING *" RED PRESENCE LED
(continuous flashing) (discontinuous flashing)
LED VERDE LAMPEGGIANTE LED VERDE DI PRESENZA
[ LED VERDEFISSO . (lampeggio continuo) . (lampeggio discontinuo)
FIXED GREEN LED I GREEN LED FLASHING 80" GREEN PRESENCE LED
(continuous flashing) (discontinuous flashing)
TIPO/ TYPE “A”
LED ROSSO Mg
WReD 16 REDLED /<

|
LED VERDE LED ROSSO Mg
cnssué]sp REDLED /}<
1o=01

[ es——

1

TIPO/ TYPE “B”

| LED VERD

LED ROSSO LED ROSSO g ” GREEN LEI
[®IRED LED REDLED /< N
ZaiS

LED ROSSO Mg’
REDLED /1<
10=02

1

TIPO/ TYPE “C"
LED VERDE 3/
};EB fg‘;sso GREEN LED 5

LED VERD LED ROSSO Mg’
GREEN LE] REDLED /1<
Cl 10=03

Igwm I!Qm

1

TIPO/ TYPE“D"
LED VERDE|
WRED 1 LED VERDE ) GREEN LED i
ﬁz, = 10=04
TIPO / TYPE “E"
GReth L5
LED ROSSO LED ROSSO
[WIRED LED LED VERDE (W] N B RED LED 8
j GREEN LED \ S 10=05
TIPO / TYPE “F"
=BT O8He i N 1
T:l = 10=06
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DEFINIZIONE DI "TIPO" DI FUNZIONAMENTO LUCI ASTA

DEFINITION 'TYPE' OF BOOM LIGHT FUNCTION

LED ROSSO LAMPEGGIANTE . LEDROSSO DI PRESENZA
O] LED ROSSO FISSO _\;/_ (lampeggio continuo) ,:@’, (lampeggio discontinuo)
FIXED RED LED |\ RED LED FLASHING . RED PRESENCE LED
(continuous flashing) (discontinuous flashing)
LED VERDE LAMPEGGIANTE LED VERDE DI PRESENZA
0] LED VERDE FISSO )‘.g (lampeggio continuo) @ (lampeggio discontinuo)
FIXED GREEN LED 7|\ GREEN LED FLASHING 25" GREEN PRESENCE LED
(continuous flashing) (discontinuous flashing)
TIPO/ TYPE “A”
]
LED VERDE
f \ GREEN LED
N
A
A<
LED ROSSO 19 =06
LED ROSSO '
] RED LED RED LED
TIPO / TYPE “B"
Y
LED VERDE
GREEN LED
-
LED ROSS0 8 19=07
REDLED
TIPO/ TYPE“C”
0
LED VERDE
GREEN LED
LED ROSSO . 13=08
RED LED
TIPO/ TYPE “D" ®
LED VERDE
GREEN LED
]
=L
LED VEA ' LED ROSSO
}zEB 5?350 GREEN LED RED LED 79=09
TIPO / TYPE “E" o
i
GREEN LEb
" ]
1% [} e R E
B ;
TIPO/ TYPE"F" -
LED VERDE
GREEN LED
LED ROA —' LED ROSA - 9 =0
LED OSSO RED LED RED LED 9=

TIPO/ TYPE “G” .
pLS
LED VERDE
\ || cree Lep
Ea LED ROSSO0 RIS . 9= 12
TIPO / TYPE “H” i
LED VERDE
GREEN LED
; | 9= 13
B
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COLLEGAMENTO DI RELAY ESTERNO ALL USCITA SC
CONNECTION OF EXTERNAL RELAY TO SC OUTPUT

ALIMENTAZIONE ESTERNA
EXTERNAL POWER SUPPLY

CARICO (LUCI, ECC...)
LOAD (LIGHTS, ETC.)

DIODO / DIODE ;
tUIN4007

.............

IHEHH@H

=
o
o

+SC

RELAY 24V

@
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1 Symbolen

Hieronder worden de symbolen en hun betekenis aangeduid die aanwezig zijn in de handleiding of op de productlabels.

Algemeen gevaar.
Belangrijke informatie over de veiligheid. Signaleert handelingen of situaties waar het personeel
goed moet opletten.

Gevaar voor gevaarlijke spanningen.
Signaleert handelingen of situaties waar het personeel goed moet opletten voor gevaarlijke
spanningen.

Nuttige informatie.
Signaleert nuttige informatie over de installatie.

Raadpleging Instructies voor de installatie en het gebruik.
Signaleert de verplichting om de handleiding of het originele document te raadplegen, die/dat
beschikbaar moet zijn voor toekomstig gebruik en op geen enkele manier mag worden beschadigd.

Aansluitpunten van de aarding.

Toegestaan temperatuurbereik.

Wisselstroom (AC)
Gelijkstroom (DC)

=e B @«

Symbool voor de inzameling van het product volgens de AEEA-richtlijn.

=

2 Beschrijving product

De regeleenheid CTRL bestuurt, in de sensored modus, de brushless motor ROGER voor elektromechanische slagbooms.
De regeleenheid CTRL heeft twee magnetische encoders: de ene bestuurt de motor en de andere bestuurt de positie
van de stang, ook wanneer deze handmatig wordt bewogen.

Let op voor de instelling van de parameter A1. Een verkeerde instelling kan storingen van de werking van de
automatisering veroorzaken.

Het is mogelijk om twee tegengestelde slaghooms te verbinden met behulp van de seri€le verbindingskabel RS485,
enkel voor firmwareversie 1.3 (& /3) of volgende.

Er wordt aanbevolen om accessoires en bedienings- en veiligheidsinrichtingen van ROGER TECHNOLOGY te gebruiken.
Er wordt vooral aanbevolen om de fotocellen van de serie F4ES en F4S te installeren.

ROGER TECHNOLOGY kan niet aansprakelijk gesteld worden voor de gevolgen van oneigenlijk gebruik, of ander gebruik
dan hetgene waarvoor het product is bestemd en wordt aangeduid in deze handleiding.

Voor meer informatie wordt verwezen naar de handleiding van de installatie van de automatisering BIONIK4,
BIONIK4HP, BIONIK6, BIONIKS.

3 Update versie P4.35

1. Het beheer van het IP-apparaat B74/BCONNECT toegevoegd dat via de browser Roger BCONNECT kan worden bestuurd,
voor het volledige beheer via IP, via de verbinding op het WiFi-netwerk, van de CTRL-bedieningspanelen. De aansluiting is
mogelijk in de buurt van de installatie van de automatisering met toegangspuntfunctionaliteit die rechtstreeks door B74/
BCONNECT wordt geleverd (punt-tot-puntverbinding) of via de registratie en activering op de cloud Roger Technology
met de mogelijkheid om alle functies van de centrale op afstand via een webbrowser te beheren.

2. Mogelijkheid van FW-update van de centrale eenheid in point-to-point-modus (op de installatielocatie), of via browser
(op afstand via cloud of vanaf een ander apparaat dat op hetzelfde netwerk is aangesloten).

3. Modus "assistentie op afstand" en automatiseringsbeheer toegevoegd met "noodfunctionaliteit” ingeschakeld en
beheerd via webbrowser.

4. Beheer van de B73/LTM-apparatuur toegevoegd om RGB-staaf- en RGB-koplampen aan te sturen, met nieuwe
parameters {8, 10, 72, 14, 15 en nieuwe waarden voor parameters {0 en 79.
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4 Technische kenmerken product

BI/004HP BI/004HP/115
BI/006 BI/004 BI/006/115 | BI/004/115
BI/008 BI/008/115
VOEDINGSSPANNING 230 V~ £10% 50Hz 115V~ £10% 60Hz
MAXIMUM VERMOGENSVERBRUIK 240 W
ZEKERINGEN F1 = 10A (AT0257) bescherming vermogenscircuit motoren

F2 = 4A (AT0257) bescherming elektrosloten
F3 = 3A (AT0257) bescherming voedingen accessoires
F4 = T2A (5x20 mm) bescherming primair circuit transformator

AANSLUITBARE MOTOREN 1

VOEDING MOTOR 36V~

SOORT MOTOR sinusoidaal brushless (ROGER BRUSHLESS)
SOORT MOTORBESTURING veldgericht (FOC), “sensored”

NOMINAAL VERMOGEN MOTOR 220W

MAXIMUM VERMOGEN EXTERN KNIPPERLICHT S5W24 V=

MAXIMUM VERMOGEN LICHTEN STANG 12 W 24 V==

MAXIMUM VERMOGEN ELEKTROSLOT 10W 12V== (impulsieve activering, 1.5 seconden) *

5W 12V==(gewoon gevoed elektroslot) *
MAXIMUM VERMOGEN CONTROLELAMP SIGNALERING | 3 W 24 V==

VERMOGEN UITGANG ACCESSOIRES 10 W 24 V==

BEDRIJFSTEMPERATUUR jﬂ/_zooc /H/+55°C

AFMETINGEN PRODUCT Afmetingen in mm. 166x150x48 Gewicht: 0,254Kg
B73/EXP

CONTACT RELAIS N.C. 2x 30 V=="1A (zuiver contact, resistieve lading)

(*) De elektrische slotuitgang biedt een spanning van 36V==nominaal (max 40V==) gemoduleerd tot 30% (30% AAN,
70% UIT). Het aan te sluiten apparaat moet daarom bestand zijn tegen een maximale spanning van 40V=—==.

5 Beschrijving aansluitingen

Om de regeleenheid van de bediening te bereiken, moet de kop van de barriere verwijderd worden.
Voer de aansluitingen uit zoals is aangeduid in afb. 1-2.
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5.1Type installatie

Aanbevolen kabel

Voeding 24V===3W max

1 | Voeding Dubbel isolatiekabel type HO7RN-F 3x1,5 mm?
2 | Fotocellen - Ontvanger FAES/F4S Kabel 5x0,5 mm? (maximaal 20 m)
3 | Fotocellen - Zender FAES/F4S Kabel 3x0,5 mm? (maximaal 20 m)
Sleutelschakelaar R85/60 Kabel 3x0,5 mm? (maximaal 20 m)
Toetsenbord H85/TTD - H85/TDS :
4 | (@ansluiting van H85/DEC - H85/DEC2) Kabel 3x0,5 mm? (maximaal 30 m)
Kabel 4x0,5 mm? (max 20 m
H85/DEC - H85/DEC2 : - :
et ; Het aantal geleiders neemt toe bij gebruik van meer
(aansuiting van regeleenheid) dan één uit%angscontact op H85} C - H85/DEC2.
5 | Controlelam s\%%]oom open Kabel 2x0,5 mm? (maximaal 10 m)

i
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SUGGESTIE: In geval van bestaande installaties moeten de diameter en de condities van de kabels gecontroleerd

worden.



5.2Elektrische aansluitingen

Voorzie op het stroomtoevoernet een scheidingsschakelaar met openingsafstand tussen de contacten van minstens
3 mm; plaats de scheidingsschakelaar op OFF, en koppel eventuele bufferbatterijen los voordat eender welke reiniging
of onderhoudshandeling wordt uitgevoerd. Controleer dat vdér de elektrische installatie een aardlekschakelaar met
drempel van 0,03 A en een geschikte beveiliging tegen overbelasting aanwezig is met inachtneming van de regels van
de kunst en de geldende normenstelsels.

Sluit, indien gevraagd, de automatisering aan op een doeltreffend aardingssysteem zoals wordt aangegeven door de
geldende veiligheidsnormen.

Voor de voeding moet een stroomkabel type HO7RN-F 3G1,5 gebruikt worden, en moet deze aangesloten worden op de
klemmen L (bruin), N (blauw), &) (geel/groen) in de container van de regeleenheid. Haal de stroomkabel enkel uit de hoes
ter hoogte van de klem (zie fig. 1-2) en blokkeer hem via de specifieke kabelband.

Controleer, met behulp van een tester, de spanning in Volt op de aansluiting van de primaire voeding. Voor een perfecte
werking van de Brushless automatiseringen moet de spanning van de primaire netvoeding als volgt zijn:

TRANSFORMER

- 230V~ £10% voor de regeleenheid CTRL.

- 115V~ £10% voor de regeleenheid CTRL/115.

Als de gemeten spanning niet overeenstemt met de bovenvermelde gegevens, of niet stabiel
is, kan het zijn dat de automatisering NIET doeltreffend werkt.

schakelpaneel, moeten een onafhankelijk traject hebben en moeten gescheiden zijn van de aansluitingen op de
bedienings- en veiligheidsvoorzieningen (SELV = Safety Extra Low Voltage).
Controleer dat de netvoedingsgeleiders en de geleiders van de accessoires (24 V) gescheiden zijn. De kabels moeten
gubblel ge’(l'jsjoleerd zijn, haal ze nabij de relatieve aansluitklemmen uit de hoes en blokkeer ze met de klemmen [B] (niet
ijgeleverd).

0 De aansluitingen op het elektrische distributienetwerk en andere laagspanningsgeleiders, in het deel buiten het

BESCHRIJVING

Aansluiting op netvoeding:
-230 V~ £10% 50 Hz voor CTRL
-115V~ 1 10% 60Hz voor CTRL/115

Zekering 5x20 T2A

Secundaire ingang transformator voor voeding motor 26 V~ (SECT) en voor voeding
logica en randapparatuur 19 V~ (SEC2).

ERYRYRT OPMERKING: De bedrading wordt gerealiseerd in de fabriek door ROGER TECHNOLOGY.
8 &
& &
HE B Aansluiting op brushless motor ROGER.
OPMERKING: De bedrading wordt gerealiseerd in de fabriek door ROGER TECHNOLOGY.
7 YL8 Opgelet! Als de draden van de motor loskomen uit het klemmenbord, moet nadat ze
)I(—él)—zl opnieuw zijn vastgemaakt een zelflering van de slag uitgevoerd worden, zie hoofdstuk 10.

BATTERY (+) Aansluiting op de kit batterijen BI/BAT/KIT (zie afb 16)

BATTERY (-)_ 0 Voor meer informatie wordt verwezen naar de aanwijzingen B71/BCHP of BI
h BCHP.
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6 Bedieningen en accessoires

De veiligheden met contact N.C. moeten, indien niet geinstalleerd, overbrugd worden op de klemmen COM, of
moeten gedeactiveerd worden door de parameters 50,5 1, 73.
Bij installaties van twee tegengestelde slaghooms moeten de aansluitingen van de bedieningen en de accessoires
uitgevoerd worden op de MASTER regeleenheid. Op de SLAVE regeleenheid moeten de contactlijst en de eventuele
bediening van STOP aangesloten worden.

LEGENDA:
N.C.

N.A. sNormaIIy Opened).
Normally Closed).

CONTACT

BESCHRIJVING

11(+#6C) _ 10(COM)

Controlelamp slaghoom geopend/gesloten 24V===3 W.
De werking van de controlelamp wordt geregeld door de parameter AA.

11(+6C)  13(COM)

Aansluiting test fotocellen en/of battery saving (fig. 4-5).

Het is mogelijk om de voeding van de zenders (TX) van de fotocellen aan te sluiten op de klem 11(SC).
Stel de parameter ABZE in om de functie van test te activeren.

De regeleenheid schakelt de fotocellen uit en in bij elke ontvangen bediening, om de correcte wissel van
de status van het contact te controleren.

Het is bovendien mogelijk om de voeding van alle externe inrichtingen aan te sluiten (behalve de externe
ontvanger) om het verbruik van de batterijen te beperken (indien aanwezig). Stel RBZ3 of ABOH in. Deze
fllmclt)ies zijn niet beschikbaar in de SLAVE slagboom in geval van installaties met twee tegengestelde
slaghooms.

OPGELET! Als het contact 11(SC) wordt gebruikt voor de test van de fotocellen of de werking battery
saving, is het niet meer mogelijk om een controlelamp ‘slagboom geopend' aan te sluiten.

11(+8C)  13(COM)

Aansluiting van de controlelamp voor de signalering van storing van de sensor van het systeem voor de
I(oskop;ae\bare stang ACS/BA/60 of signalering van storing in de voeding van de batterij (batterij leeg).
Afb

Het spanningsniveau van de batterij is instelbaar op parameter 85.

Wanneer een RELAY wordt aangesloten op de uitgang SC is het mogelijk om een zuiver signaleringscontact
met een extern controlesysteem te hebben (afb. 8).

OPMERKING: in installaties MASTER - SLAVE moet het externe controlesysteem aangesloten worden op
de uitgang SC van de regeleenheid MASTER (indien par. 20 = 0 I, 02, 03), is de SC-uitgang van de SLAVE
van het type "ON = bar open; OFF = bar gesloten".

Als par. 20 = 04, geeft de SC-uitgang van de SLAVE-regelaar in plaats daarvan een alarmsignaal ten
opzichte van de SLAVE-barriere.

12(+LUCI)  13(COM)

Ingang voor aansluiting signaallichten op stang serie ALED (optie). 24V==="12W max (fig. 2).

14(+24V)  13(COM)

Voeding voor externe inrichtingen max 10 W. Zie de technische kenmerken.

15(+€S) _ 17(COM)

L84 Ay

Uitgang (12V===15W) voor voeding elektroslot of 5W voor de stroomvoorziening van het elektroblok (afb. 2).
De werking van het elektroslot wordt afgesteld door de parameter 23.
Vmedia=12V=== Vmax=40V===; zie tabel "PRODUCT TECHNISCHE FEITEN"

16(+LAM) _ 17(COM)

Aansluiting knipperlicht (24V===- 5 W max).
Het is mogelijk om de instellingen van het voorknipperen te selecteren via de parameter A5, en de modus
van intermittentie via de parameter 78.

18(COM)-19(LNA)-20(LNB)

Aansluiting kabel (3x0,5 mm2 - max. lengte 30 m) voor seriéle verbinding RS485 voor de installatie van
twee tegengestelde slaghooms MASTER en SLAVE (vanaf firmwareversie n& {3 of volgende).
Aansluitingen.

Sluit de klemmen COM-LNA-LNB van de MASTER slagboom aan op de relatieve klemmen van de
SLAVE slagboom.

De MASTER slagboom is de slagboom die (helemaal) wordt geopend bij de bediening van de gedeeltelijke
opening (PED).

Stel de parameter AD { {in voor de MASTER slagboom en AZ {3 voor de SLAVE slagboom.

Nadat de instellingen van de parameter AT zijn gewijzigd, moet de spanning uitgeschakeld en opnieuw
ingeschakeld worden.

Alle bedieningen, de fotocellen en de bediening van algemene STOP moeten aangesloten worden op
de MASTER barriere. De contactlijsten en de inrichtingen BreakAway ACS/BA/60 moeten aangesloten
worden op de respectievelijke barriéres.

Het is mogelijk om een eventuele extra bediening van STOP aan te sluiten op de SLAVE slagboom.
Indien niet gebruikt, moeten de klemmen 21(ST)-22(COM) overbrugd worden op de SLAVE regeleenheid.
Alle parameters behalve AT, {9 en 73 moeten ingesteld worden op de MASTER regeleenheid.

De lering van de slag moet uitgevoerd worden op beide slaghooms, nadat de parameters volgens het
type van installatie en naar wens zijn ingesteld.

De alarmsignaleringen zijn zichtbaar op de displays van de respectievelijke regeleenheden.
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CONTACT

BESCHRIJVING

18(COM)-19(LNA)-20(LNB)

Werking.
Dankzij de seriéle verbinding is de synchronisatie tussen de slaghooms mogelijk.

De ingreep van een obstakel veroorzaakt de onmiddellijke omkering van de beweging van de stang die ze
heeft gedetecteerd, en de andere stang zal de beweging omkeren met een vaste vertraging.

Als de MASTER slagboom helemaal is geopend of helemaal is gesloten en de SLAVE slagboom zich in
een tussenpositie bevindt, zendt de MASTER slagboom een bediening van heruitlijning naar de SLAVE
slaghoom met een voorknippering van 5 s.

Als de MASTER zich in een tussenpositie bevindt, zal ze na 5 s van voorknipperen opnieuw uitgelijnd
worden met de SLAVE slaghoom.

De uitlijning is niet mogelijk als de dodemansfunctie A7D | is geactiveerd.

21(ST) 22(COM) | Ingang bediening STOP (N.C.). De opening van het veiligheidscontact veroorzaakt de stop van de beweging.
o—o OPMERKING: het contact wordt overbrugd in de fabriek door ROGER TECHNOLOGY.
In installaties met twee tegengestelde slaghooms, worden beide slaghooms gestopt als de bediening
van STOP op de MASTER slagboom wordt gegeven. Als de bediening van STOP op de SLAVE wordt
gegeven, zal enkel de SLAVE slagboom gestopt worden.
23(Cc0s) 22(COM) | Ingang (N.C. of 8.2 k0hm) voor aansluiting contactlijst COS.
o—o (De ingreep van de contactlijst tijdens de sluiting veroorzaakt de omkering van het manoeuvre
heropening).
Als de contactlijst niet is geinstalleerd, moeten de klemmen 23(C0S)-22(COM) overbrugd worden of
moet de parameter 7300 ingesteld worden.
In installaties met twee tegengestelde slaghooms moet de contactlijst (indien aanwezig) aangesloten
en geconfigureerd worden op zowel de MASTER als de SLAVE slagboom.
24(FT) 13(COM) | Ingang (N.C.) voor aansluiting fotocel FT (afb. 3-4-5).
o—o De fotocellen zijn in de fabriek geconfigureerd met de volgende instellingen:
5000 . De fotocel grijpt enkel in bij de sluiting. Bij de opening wordt ze verwaarloosd.
5 132. Tijdens de sluiting wordt de omkering van de beweging geactiveerd wanneer de fotocel wordt
verduisterd.
520 1. Wanneer de fotocel FT is verduisterd, wordt de slaghoom geopend wanneer een bediening van
opening wordt ontvangen.
Als de fotocellen niet zijn geinstalleerd, moeten de klemmen 24(FT) - 13(COM) overbrugd worden of
moeten de parameters 5000 en 5 {00 ingesteld worden.
OPGELET! Er wordt aanbevolen om fotocellen van de serie G90/F4ES of T90/F4S te gebruiken.
In installaties met twee tegengestelde slaghooms moeten de fotocellen enkel op de MASTER slagboom
aangesloten en geconfigureerd worden.
In installaties met parkeermodus kan de ingang FT gebruikt worden als bediening van sluiting die
worden gegeven door een magnetische winding (N.C.) ?zie hoofdstuk 13).
27 26(ANT) Aansluiting poortvleugelsnne voor ontvanger met koppeling.
Als de externe poortvleugelsnne wordt gebruikt, moet de kabel RG58 gebruikt worden. Aanbevolen maximum
lengte: 10 m.
OPMERKING: maak geen verbindingen op de kabel.
29(PED) 28(COM) | De sluiting van het contact veroorzaakt altijd de totale opening van de slagboom.
In geval van installaties met twee tegengestelde slaghooms opent de bediening PED enkel de MASTER
o slaghooms wanneer beide slagbooms helemaal zijn gesloten.
Ininstallaties met "Directionele” parkeermodus (parameter 83 0¢ of 83 03) kan de ingang PED gebruikt
worden als bediening van opening die wordt gegeven door de magnetische winding (zie hoofdstuk 13).
29(PED) 28(COM) | Bedieningsingang (N.C.) beschikbaar voor de aansluiting van de sensor van het koppelingssysteem van
—o de loskoppelbare stang van de barrieres ACS/BA/60 (afb. 7)
Wanneer het veiligheidssysteem van de koppeling van de loskoppelbare poortvleugel ACS/BA/60 wordt
geactiveerd, wordt het N.C. contact een N.O. contact.
Activeer de ingang met de parameter {3 04.
30(PP) 28(COM) | Ingang bediening stap-stap (N.0.).
De werking van de bediening wordt afgesteld door de parameter A4.
o
30(PP) 28(COM) Bedieningsingang (N.C.) beschikbaar voor de aansluiting van de sensor van het koppelingssysteem van
—o de loskoppelbare stang van de barrieres ACS/BA/60 (afb. 7)
Wanneer het veiligheidssysteem van de koppeling van de loskoppelbare poortvieugel ACS/BA/60 wordt
geactiveerd, wordt het N.C. contact een N.O. contact.
Activeer de ingang met de parameter {9 03.
31(CH) 28(COM) | Ingang bediening sluiting (N.0.).
o
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31(CH) 28(COM) | Bedieningsingang (N.C.) beschikbaar voor de aansluiting van de sensor van het koppelingssysteem van
—o0 de loskoppelbare stang van de barrieres ACS/BA/60 (afb. 8)
Wanneer het veiligheidssysteem van de koppeling van de loskoppelbare poortvleugel ACS/BA/60 wordt
geactiveerd, wordt het N.C. contact een N.O. contact.
Activeer de ingang met de parameter {9 Oc.
32(AP) 28(COM) | Ingang bediening opening (N.0.).
o
32(AP) 28(COM) | Bedieningsingang (N.C.) beschikbaar voor de aansluiting van de sensor van het koppelingssysteem van
—o de loskoppelbare stang van de barrieres ACS/BA/60 (afb. 7)
Wanneer het veiligheidssysteem van de koppeling van de loskoppelbare poortvleugel ACS/BA/60 wordt
geactiveerd, wordt het N.C. contact een N.O. contact.
Activeer de ingang met de parameter 19 O 1.
33(0RO) 34(COM) | Ingang contact schakelklok (N.0.).

o o

Wanneer de functie van de klok wordt geactiveerd, wordt de slaghoom geopend en blijft ze open voor de
tijd die is geprogrammeerd door de klok.

Wanneer de geprogrammeerde tijd is verstreken, geprogrammeerd door de externe inrichting (klok),
wordt de slaghoom gesloten.

33(0ORO) 34(COM) | Bedieningsingang (N.C.) beschikbaar voor de aansluiting van de sensor van het koppelingssysteem van
—o0 de loskoppelbare stang van de barrieres ACS/BA/60 (afb. 8)

Wanneer het veiligheidssysteem van de koppeling van de loskoppelbare poortvleugel ACS/BA/60 wordt
geactiveerd, wordt het N.C. contact een N.O. contact.
Activeer de ingang met de parameter {9 05
Sluit, in installaties met twee tegengestelde barrieres MASTER en SLAVE, de sensor van het
koppelingssysteem van de loskoppelbare poortvleugel van de barriere SLAVE VERPLICHT aan op de
ingang ORO van de regeleenheid SLAVE.

ENC1 Connector met 7 draden voor de aansluiting op de encoder die op de motor is gemonteerd (zie afb. 11-12).
OPGELET! De kabel van de encoder mag enkel los- en vastgekoppeld worden wanneer de voeding
afwezig is.

ENC2 E)onn%mr met) 6 draden voor de aansluiting op de encoder die op een zijde van de motor is gemonteerd
zie afb. 11-12).

OPGELET! De kabel van de encoder mag enkel los- en vastgekoppeld worden wanneer de voeding
afwezig is.

LED LIGHT Connector voor de aansluiting (OPTIE) van de signaleerinrichting B73/EXP en van de knipperlichten
op de bovenkap (zie afb. 13), of het B73/LTM apparaat en RGB lichten voor staaf en kop (zie afb. 14).

LOCKS (Afb. 7) Stekkers voor de aansluiting van de microschakelaar van de deblokkeerinrichting en van de
microschakelaar van de veiligheidsstop op het inspectiedeurtje van de slaghoom (aansluiting niet bijgeleverd
door ROGER TECHNOLOGY%.

Als slechts één connector is aangesloten, moet de andere overbrugd worden.

RECEIVER CARD Stekker voor ontvanger met koppeling.

De regeleenheid heeft als fabrieksinstelling twee functies van de afstandsbediening:
- PR1 - bediening stap-stap (wijzighaar door de parameter 16).
- PR2 - bediening van sluiting (wijzigbaar door de parameter 7).

OPLADEN BATTERIJ Connector voor kaart opladen batterij met koppeling.

B71/BCHP Wanneer de netspanning ontbreekt, wordt de regeleenheid gevoed door de batterijen, geeft de display

BI/BCHP bAEE weer en wordt het knipperlicht af en toe geactiveerd, tot de voedingslijn wordt hersteld of de
zpanninlg var? dde batterijedn onder dekve‘ziﬁghsids\imiet daalt. De display geeft bEL T (Battery Low) weer en

e regeleenheid aanvaardt geen enkele bediening.

KIT BATTERIJEN Als de netspanning wordt onderbroken wanneer de stang in beweging is, wordt de beweging gestopt en

AG/BAT/KIT wordt het onderbroken manoeuvre automatisch hervat na 2 s.

BI/BAT/KIT Als de parameter 85 anders dan 00 wordt ingesteld, wordt het beheer van de batterij geactiveerd. Met

2%x12V==45 Ah de parameter BE wordt het type van begrenzing van de werking van de batterij ingesteld wanneer de

Gebruik ’k | spanning onder een bepaalde limiet daalt.

EDruIK enxe In installaties met twee tegengestelde slagbooms moet de batterijlader aangesloten worden op beide

batterijen type AGM. | slagbooms.
De parameter 86 is niet beschikbaar in de SLAVE automatiseringen.
OPGELET! om het opladen toe te staan, moeten de batterijen altijd aangesloten worden op de
elektronische regeleenheid. Controleer regelmatig, minstens elke 6 maanden, de doeltreffendheid van
de batterijen.
Voor meer informatie wordt verwezen naar de handleiding van de installatie van de batterijlader B71/
BCHP of BI/BCHP.

EXP Aansluiting voor B74/BCONNECT WiFi IP-apparaat.

Dit IP-apparaat maakt, met behulp van elke internetbrowser, het volledige beheer van het
bedi?nings)panee\ mogelijk, zowel in de nabijheid (point-to-point verbinding) als via de cloud (verbinding
op afstand).

232




7 Functietoetsen en display

A
up [@]

DOWN [@]
\ 4

BESCHRIJVING

Volgende parameter

Vorige parameter

el

Toename met 1 van de waarde van de parameter

Afname met 1 van de waarde van de parameter

IEI IEI PR-OG

Lering van de slag

PROG TEST TEST

Activering van de TEST modus

+ Druk op de toetsen UP A en/of DOWN W om de te wijzigen parameter weer te geven.
+ Gebruik de toetsen + en - om de waarde van de parameter te wijzigen. De waarde begint te knipperen.
+ Houd de toets + of de toets - ingedrukt zodat de waarde snel overlopen worden, en de wijziging sneller kan uitgevoerd

worden.

+ Om deingestelde waarde te bewaren, moet enkele seconden gewacht worden of moet een andere parameter bereikt
worden met de toetsen UP A of DOWN V. De display knippert snel, wat aanduidt dat de nieuwe instelling wordt

opgeslagen.

+ De waarden kunnen enkel gewijzigd worden wanneer de motor niet draait. De raadpleging van de parameters is

altijd mogelijk.

8 Inschakeling en inbedrijfsstelling

Schakel de stroomtoevoer naar de regeleenheid in.

Op de display verschijnt eventjes de firmwareversie van de regeleenheid.

Geinstalleerde versie: P4.35.

I

o[ 3C
'.' =

|

Onmiddellijk daarna geeft de display de modus van de status van de bedieningen en de veiligheden weer. Zie hoofdstuk
10

Voer de afstelling van de installatie uit met behulp van de wijziging van de parameters.
In installaties met twee tegengestelde slaghooms moeten de afstellingen uitgevoerd worden op de MASTER
regeleenheid. Op de SLAVE regeleenheid kunnen enkel de parameters A en 73 gewijzigd worden.

9 Bedrijfsmodus display

9.1Modus van weergave parameters

PARAMETER

WAARDE
PARAMETER

I
LU

Voor de gedetailleerde beschrijving van de parameters wordt verwezen naar hoofdstuk 12.
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9.2Modus van weergave van de status bedieningen en veiligheden

STATUS
VEILIGHEDEN

CIC

STATUS
BEDIENINGEN

LI

STATUS VAN DE BEDIENINGEN:

De aanduidingen van de bedieningen (segmenten AP=opening,
PP=stap-stap, CH=sluiting, PED=gedeeltelijke opening, ORO=klok) zijn
gewoonlijk uitgeschakeld. Ze lichten op wanneer een bediening wordt
ontvangen (bijvoorbeeld: wanneer een bediening stap-stap wordt

, ’ , ' cos , gegeven, licht het segment PP op).
J— P STATUS VAN DE VEILIGHEDEN:
; % — O-* De aanduidingen van de beveiligingen (segmenten FT=fotocellen,
] ] ] COS=contactlijst, BREAK= magnetische sensor systeem BreakAway
POWER ©485 STOP/RELEASE ACS/BA/60 of het punt van STOP/RELEASE) zijn gewoonlijk

ingeschakeld. Als ze niet zichtbaar zijn, is een alarm aanwezig of zijn ze niet aangesloten. Als ze knipperen, zijn ze
gedeactiveerd via de specifieke parameter.

9.3TEST modus

Met de TEST modus kan de activering van de bedieningen en de veiligheden visueel gecontroleerd worden.

De modus kan geactiveerd worden door op de toets TEST te drukken wanneer de automatisering niet in beweging is.
Als de slaghoom in beweging is, zal een STOP geproduceerd worden wanneer op de toets TEST gedrukt wordt. De
volgende druk activeert de TEST modus.

Het knipperlicht en de controlelamp 'slagboom open'’ lichten één seconde op.

OPMERKING: in installaties met twee tegengestelde slaghooms zal, wanneer op de toets TEST op de SLAVE slaghoom
wordt gedrukt, de MASTER slaghoom gewoon functioneren.

1
I

De display geeft links de status van de bedieningen 5 s lang weer (AP, CH, PP,
PE, OR), ENKEL indien actief.

Voorbeeld: als de bediening van de opening wordt geactiveerd, verschijnt op
de display AP:

De display geeft rechts de status van de veiligheden weer. Het nummer van de veiligheidsklem in alarm knippert.
Voorbeeld: contact van STOP in alarm.

N
I oo Geen veiligheid in alarm of slaghoom in afwachting van een
N -' ‘ bediening.
=T ) STOP-contact is geopend. Verbind het STOP-contact
L - |2 Deblokkeerinrichting open
| Inspectiedeurtje barriere open.
RN N Contactlijst COS is geopend. Controleer de verbinding. Indien deze
[ c3 niet wordt gebruikt of moet uitgesloten worden, moet de parameter
13 00 ingesteld worden.
FT-contact Fotocel (enkel zichtbaar op MASTER slagboom) is
o4 geopend. Controleer de verbinding. Indien deze niet wordt gebruikt of
moet uitgesloten worden, moet de parameter 50 OO ingesteld worden.
br Veiligheidssysteem geactiveerd, of niet aangesloten of verkeerd
aangesloten.
5 (1S STOP actief op MASTER slaghoom (signalering zichtbaar op display
r (r ) regeleenheid SLAVE).

OPMERKING: Als een of meerdere contacten open staan, opent en/of sluit de slaghoom niet.

Als meer dan één veiligheid in alarm is gesteld, zal nadat het eerste probleem is opgelost het alarm van het tweede
verschijnen, enzovoort.
Om de testmodus te onderbreken, moet opnieuw op de toets TEST gedrukt worden.

Na 10 s van inactiviteit geeft de display opnieuw de status van de bedieningen en de veiligheden weer.

9.4Stand By modus
De modus wordt geactiveerd na 30 min van inactiviteit. De LED POWER
knippert langzaam.
Om de regeleenheid opnieuw te activeren, moet op een van de toetsen UP A,
DOWN V¥, 4, - gedrukt worden.

Jes
71\
POWER
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10 Lering van de slag

0 Voor een correcte functionering is het noodzakelijk,om de lering van/de slag uit te voeren.

10.1 Voordat de handelingen worden uitgevoerd:

Selecteer de lengte van de stang die is gemonteerd met de parameter .

et zeer goed op bij de selectie van de parameter. Een verkeerde instelling kan ernstige schade veroorzaken.

SELECTIE SLAGBOMEN
A1 O0 BI/004HP tot3m
\ REGH BI/004HP van3mtot4,5m
oe BI/006 o van4,5tot 6 m
AL O BI/004 ' - tot3m
AN w{om van3mtot 4m
R BI/00 tot8m

1. Selecteer de'positie vande slag ten opzichte van de opent et de parameter 7 {. De parameter is standaard
ingesteld met de slagboaiwrechts ggmonteerd ten opzichte va opening, danzicht zijde inspectiedeurtje.

IMPOSTAZIONE DI FABERICA
1100 %’@% 101

/) a /)
= FACTORY SETTI =
) = 1)
Y )
i i
In het geval van het ren van de installatiepositie, van rechts naar links) is het ook nodig om de

installatiepositie yan de\ve wijzigen.

“D_;IHVoorcorrect nstallatie, raadpleegde handleiding\van de slagboominstallatie
OBELA RIJK! Smeert dus de scharnieren vet LITIQ (RS}GR2/100):
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2. Contacteer dat de dodemansfunctie (A7 O0) niet is geactiveerd. ﬁgg

3. Controleer de balancering van de veer en de afstelling van de mechanische aanslagen.

@, Zie de handleiding van de installatie van de slaghoom.

v

4. Bij de installaties met tegengestelde slaghooms moet de aansluiting van de bedieningen en de veiligheden uitgevoerd
worden op de MASTER regeleenheid. Voor meer informatie over de installatie wordt verwezen naar hoofdstuk 9 (zie afb. 17).

5. Als het koppelingssysteem van de loskoppelbare stang ACS/BA/60 niet is geinstalleerd, moet de parameter (9
ingesteld worden op 00.

6. Plaats de stang van de slaghoom in de positie van helemaal GESLOTEN.

7. Druk op de toets TEST (zie TEST modus in sectie 9.2) en controleer de status van de bedieningen en van de
veiligheden. Als de veiligheden niet zijn geinstalleerd, moet het contact overbrugd worden of moet de relatieve
parameter (58, 5 {e 73) ervan gedeactiveerd worden.

—[ Jeu \%}No a ——) Zie hoofdstukken 14 en 15
1 klick\ 2
TEST TEST PROG - PROCEDURE
(i) QXU W e o R,
i Tk pruck
D Ja TSt PROCEDURE

_D. J ——) VAN LERING
hoofdstukk 10.2
1 k\lck z

10.2 Procedure van lering STANDARD (ENKEL):

DEBLOKKEREN (& BLOKKEREN &
50 PROG 2x360°- 2x60°
¥ e D) Pl O e f
BIONIK 4HP, 6, ALLEEN VOOR BIONIK 4HP, 6, ALLEEN VOOR
8,PC, PE BI/004 wait.... 8,PC, PE BI/004
|

V- TIP [ N Ja

ik ® —T [EEEE <

THEX (

OPENING  GEOPEND wait... SLUITING GESLOTEN

+ Druk 4 s lang op de toets PROG, op de display verschijnt APP- .
+ Deblokkeer de slagboom.
BIONIK4HP-BIONIK6-BIONIK8. Moet de sleutel twee complete draaien linksom te draaien.
BIONIK4. Ook het deblokkeerklepje te openen.
+ De slaghoom open 45°.
+ Na enkele seconden verschijnt op de display PHAS. De regeleenheid start de procedure van de ijking. Tijdens deze
fase worden de bedrijfsparameters van de motor berekend.
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-+ Als de ijking van de motor succesvol is uitgeyoerd, knippert PHAS op de display.
+ Op opnieuw te blokkeren.
BIONIK4HP-BIONIK6-BIONIK8. Moet de sleutel twee complete draaien rechtsom gedraaid worden.
BIONIK4. Moet het deblokkeerklepje gesloten worden.
+ Nu begint de procedure van de lering. Op de display verschijnt Auto en de slagboom start een manoeuvre van
opening aan lage snelheid.
- Wanneer de mechanische aanslag van de opening is bereikt, zal de slaghoom eventjes stoppen. Op de display
knippert Auto.
De slagboom wordt opnieuw gesloten tot de mechanische aanslag van de sluiting wordt bereikt.
AIs de procedure van de lering correct is voltooid, zal\de display de bedieningen en de veiligheden weergeven.

Als op de display de volgende foutberichten verschijnep, moet de procedure van de lering herhaald worden:
noPH: procedure ijking mislukt.
ARP.E: leerfout.

\
\
\
\
\
\
\
\
\
\

2. Maak de busaan itingen op de MASTER- en SLAVE-besturingen bij beide besturingseenheden die niet onder

spanning staah (en bij ontkoppelde batterij, indien aanwezig) (zie fig. 17).

- el .w gy -
- 5 SLAVE ﬁ E MASTER T - -
h’il g g Ao

1:E = I;“i\

. ActiN(ing se verbinding RS485 (MASTER): RJ | |
4. Activerinseriéle Wrbinding RS485 (SLAVE): AT iD

~Selecteer de Psitie valde slaghoom ten opzichte van dexgpening met de parameter 7 {. De parameter is standaard
ingesteld.met dsslagbodqp \rechts gemonteerd ten opzichte van de opening, aanzicht zijde inspectiedeurtje. De
positie vande SLAXE barrieMs\is automatisch op complementaix ingesteld.

IMPOSTAZIONE DI FABBR CA .
%,

FACTORY SETTING _\

In het geval van het verande de instMatiepositie, van rechts na
installatiepositie van de veer te

6. Procedure van lering MASTER:



DEBLOKKEREN (5 BLOKKEREN ©

- 23602 - 23603
— , 3t
e p- [PH[Rs JpH|AsC ey
x4s B e i T
z BIONIK 4HP, 6, ALLEEN VOOR BIONIK 4HP, 6, ALLEEN VOOR
g 8,PC, PE BI/004 wait... 8,PC, PE BI/004

l
/\] ikt [\ —] EEED &9

OPENING  GEOPEND wait... SLUITING GESLOTEN

+ Druk 4 s lang op de toets PROG, op de display verschijnt APP- .
+ Deblokkeer de slaghoom.
BIONIK4HP-BIONIK6-BIONIK8. Moet de sleutel twee complete draaien linksom te draaien.
BIONIK4. Ook het deblokkeerklepje te openen.
+ De slaghoom open 45°.
+ Na enkele seconden verschijnt op de display PHAS. De regeleenheid start de procedure van de ijking. Tijdens deze
fase worden de bedrijfsparameters van de motor berekend.
+ Als de ijking van de motor succesvol is uitgevoerd, knippert PHAS op de display.
+ Op opnieuw te blokkeren.
BIONIK4HP-BIONIK6-BIONIK8. Moet de sleutel twee complete draaien rechtsom gedraaid worden.
BIONIK4. Moet het deblokkeerklepje gesloten worden.
+ Nu begint de procedure van de lering. Op de display verschijnt Auta en de slagboom start een manoeuvre van
opening aan lage snelheid.
+ Wanneer de mechanische aanslag van de opening is bereikt, zal de slagboom eventjes stoppen. Op de display
knippert Auta.
De slagboom wordt opnieuw gesloten tot de mechanische aanslag van de sluiting wordt bereikt.
Als de procedure van de lering correct is voltooid, zal de display de bedieningen en de veiligheden weergeven.

Als op de display de volgende foutberichten verschijnen, moet de procedure van de lering herhaald worden:
raPH: procedure ijking mislukt.
RPP E: leerfout.

Zie voor meer informatie hoofdstuk 15 “Signalering alarmen en storingen”.

7. Procedure van lering SLAVE:

DEBLOKKEREN (% BLOKKEREN &
45° PROG 2x360° H L 2x60°
™ wr PO il ) R =i
xas z BIONIK 4HP, 6, ALLEEN VOOR BIONIK 4HP, 6, ALLEEN VOOR
8,PC, PE BI/004 wait... 8,PC, PE BI/004

EElEE &9

\ At [

OPENING  GEOPEND wait... SLUITING GESLOTEN

+ Druk 4 s lang op de toets PROG, op de display verschijnt APP-.
+ Deblokkeer de slaghoom.
BIONIK4HP-BIONIK6-BIONIK8. Moet de sleutel twee complete draaien linksom te draaien.
BIONIK4. Ook het deblokkeerklepje te openen.
+ De slaghoom open 45°.
+ Na enkele seconden verschijnt op de display PHAS. De regeleenheid start de procedure van de ijking. Tijdens deze
fase worden de bedrijfsparameters van de motor berekend.
+ Als de ijking van de motor succesvol is uitgevoerd, knippert PHAS op de display.
+ Op opnieuw te blokkeren.
BIONIK4HP-BIONIK6-BIONIK8. Moet de sleutel twee complete draaien rechtsom gedraaid worden.
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BIONIK4. Moet het deblokkeerklepje gesloten worden.
+ Nu begint de procedure van de lering. Op de display verschijnt AUta en de slagboom start een manoeuvre van
opening aan lage snelheid.
- Wanneer de mechanische aanslag van de opening is bereikt, zal de slaghoom eventjes stoppen. Op de display
knippert Ak a.
De slagboom wordt opnieuw gesloten tot de mechanische aanslag van de sluiting wordt bereikt.
Als de procedure van de lering correct is voltooid, zal de display de bedieningen en de veiligheden weergeven.

Als op de display de volgende foutberichten verschijnen, moet de procedure van de lering herhaald worden:
noPH: procedure ijking mislukt.
ARP.E: leerfout.

Zie voor meer informatie hoofdstuk 15 “Signalering alarmen en storingen”.

Voor de juiste procedure voor het aanleren van de barriére in de modus STANDARD en MASTER/SLAVE is

het noodzakelijk dat de eerste bediening van de barriére altijd van 45° naar de volledige opening gaat. Als
de eerste handeling van 45° naar volledige sluiting gaat, controleer dan nogmaals de juiste positie van de opening
van de slaghoom en pas de waarde van parameter 7 / aan.

Voor het aansluiten en bedraden van de apparatuur dient u rekening te houden met de volgende punten:

* de netvoedingskabel naar de MASTER-barriére
» RS485-busaansluitingsbedrading: controleer de overeenstemming van de kabels die de LNA MASTER-klem met
de LNA SLAVE-klem moeten verbinden, net als bij de LNB MASTER- en SLAVE-klemmen
« controleer a)ltijd of de ST (STOP) en COM-ingangen zijn doorverbonden (als er geen STOP-knop is geinstalleerd,
N.C.-contact
+ de parameters betreffende de functionaliteit van de centrale worden uitsluitend beheerd door de MASTER-
centrale die ze automatisch doorstuurt naar de SLAVE-centrale. Alleen de parameters AC, /5, 3 { en 73 mogen op
de SLAVE-besturing worden ingesteld

OPGELET: Indien de inleerprocedure succesvol was MAAR de volledig open en/of gesloten stand van de stang
moet worden gewijzigd door de mechanische aanslagen anders af te stellen, HERHAAL DE PROCEDURE VAN
LERING.
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11 Inhoudsopgave van de parameters

PARAM. | FUBRIEKS- BESCHRIJVING PAGINA
RO oo Activering serigle verbinding RS485 (MASTER-SLAVE) 242
A ae Selectie van het model van de slaghoom en van de lengte van de stang 242
A oo Automatische hersluiting na pauzetijd (vanaf slaghoom helemaal geopend) 242
A3 oa Automatische hersluiting na onderbreking netvoeding (black-out) 242
A4 oa Selectie functionering bediening stap-stap (PP) 242
RS 0o Voorknipperen 243
AB on Servicefunctie op bediening van gedeeltelijke opening (PED) 243
A oo Activering dodemansfunctie 243
AA on Controlelamp slaghoom geopend / testfunctie fotocellen en "battery saving' 243

o 00 e pend esiten mochakelogbaract BTS/TM foor stagt or kopmpen RG | 243

i i Afstelling van vertraging tijdens opening 244

2 ia Afstelling van vertraging tijdens sluiting 244

=] on RGB staafverlichting bij ontgrendelen en volledig openen 244

I an Activering van het systeem voor de koppeling van de loskoppelbare 244

poortvleugel "BreakAway" ACS/BA/60
cf oo Bedrijfsmodus uitgang SC 244
o an Afstelling automatische sluitingstijd 244
oc ao Activering beheer opening met uitsluiting van de automatische hersluiting 245
9 oo Activering elektroslot 245
3l 03 Afstelling van de detectietijd van obstakels (antiverplettering) 245
33 i Afstelling acceleratie bij start van het openingsmanoeuvre 245
b i Afstelling acceleratie bij start van het sluitmanoeuvre 245
i a4 Afstelling openingssnelheid 245
Hi a4 Afstelling sluitingssnelheid 245
He Ot Afstelling van de naderingssnelheid 245
H3 15 Afstelling van de aandrukruimte bij de opening 245
H4 an Afstelling van de aandrukruimte bij de sluiting 245
ug ai Instelling van het aantal pogingen van automatische hersluiting na ingreep van 245
contactlijst of detectie obstakels (antiverplettering)

50 4o Instelling bedrijfsmodus fotocel bij opening (FT) 246
51 ac Instelling bedrijfsmodus fotocel bij sluiting (FT) 246
5c Ot Bedrijfsmodaliteit van de fotocel (FT) bij gesloten slaghoom 246
56 on Activering van bediening van sluiting 6 s na de ingreep van de fotocel (FT) 246
B5 08 Afstelling van de stopruimte van de motor 246
10 4o Werkingswijze van de LED-koplamp 246
7 ai Selectie van de installatiepositie van de slaghoom ten opzichte van de opening, 274

aanzicht zijde inspectieklep
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I 0o Activering van gegarandeerde sluiting 248
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a4 ao Activering bediening van de sluiting na ingreep van de fotocellen (FT) 249
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n0 0t Versie HW 250
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4 el Serienummer 250
n5 0l 250
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kO 0l 250

- Weergave urenteller manooeuvres
hoi cd 250
di 0l 250

| 3 Weergave teller dagen inschakeling 250
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P2 oo 251
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P4 i 251
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12 Menu parameters

WAARDE

PARAMETER PARAMETER

l

U_l

RO OO0 |Activering seriéle verbinding RS485 (MASTER-SLAVE)
Dankzij de activering van de seriele verbinding is de gesynchroniseerde besturing van twee tegengestelde
automatiseringen mogelijk. Voorbeeld: een bediening van opening gegeven door de MASTER
automatisering activeert de opening van de SLAVE automatisering.
00 | Gedeactiveerd.
100 | SLAVE autmatisering.
MASTER automatisering.
i Wanneer de MASTER automatisering wordt geactiveerd, verschijnt 5-CH enkele
B seconden op de display. Als de SLAVE automatisering correct wordt gedetecteerd
cas T licht het punt C485 op.
Ri02 | Selectie van het model van de slaghoom en van de lengte van de stang
OPGELET! Een verkeerde instelling kan ernstige schade veroorzaken.
De standaard waarden van de parameters die als referentie moeten genomen worden, met betrekking tot
de geselecteerde lengte van de stang, zijn diegenen die zijn aangeduid in de tabel.
Parameter
12| 34)33 |39 40|41 |43 |44 | &5
00 |BIJO04HP  |stang tot 3 m OB |06 | 07|05 \00 |00 |00 @) o) DH
0 ! |BIJO04HP  |stangvan3mtot4,5m 09|09 |08 |06 |06 |06 |05 10| 0| D6
w
c | BI/006 stang van 4,5mtot 6 m g | o094 |04 153008
03 |BI/004 stang tot 3m S 08|06 07|05 |00 00|07 g0 M
04 | BI/004 stangvan 3mtot4m 09|09 068 0608|0605 10| 3|06
05 |BI1/008 stang tot 8 m W o090 W04 |04 5|30 08
AZ 00 | Automatische hersluiting na pauzetijd (vanaf slaghoom helemaal geopend)
OPMERKING: De parameter is niet zichtbaar in de SLAVE slaghoom en als de parameter 83 =0 {, 02, 03.
00 | Gedeactiveerd.
0 - (g |van1tot15 pogingen van hersluiting (na ingreep van de fotocellen).
' Wanneer het ingestelde aantal pogingen is vervallen, blijft de slaghoom open staan.
99 | De slaghoom zal een oneindig aantal keren proberen te sluiten.
A3 00 | Automatische hersluiting na onderbreking netvoeding (black-out)
OPMERKING: De parameter is niet zichtbaar in de SLAVE slagboom.
00 | Gedeactiveerd. Wanneer de netvoeding opnieuw wordt geactiveerd, zal de slaghoom NIET sluiten.
Geactiveerd. Als de slaghoom NIET helemaal is geopend, zal ze, wanneer de netvoeding opnieuw wordt
0 1| geactiveerd, sluiten na een voorknippertijd van 5 s (onafhankelijk van de waarde die is ingesteld in de
parameter AS).
A4 00 | Selectie functionering bediening stap-stap (PP)
00 | Opening-stop-sluiting-stop-opening-stop-sluiting...
Servicefunctie: de sla%boom opent en sluit na de ingestelde “Hd van de automatische sluiting.
De tijd van de automatische sluiting, vanaf de stang helemaa é;eopend wordt hernieuwd als een nieuwe
ai bed|en|ng van stap stap wordt gegeven Tudens de openln wordt de bedlenmg van stap-stap verwaarloosd.

Op deze manier kan desa? o0om elemaa geopend worden, en wordt de ongewenste sluiting vermeden.
Als de automatische hersluiting (R20) is gedeactiveerd, activeert de servicefunctie automatisch een
poging van hersluiting A28 1.
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Servicefunctie: de slaghoom opent en sluit na de ingestelde tijd van de automatische sluiting.

De automatische sluitingstijd wordt NIET hernieuwd wanneer een nieuwe bediening van stap-stap wordt
egeven.

%J ens de opening wordt de bediening van stap-stap verwaarloosd. Op deze manier kan de slaghoom

helemaal ?eopend worden, en wordt de ongewenste sluiting vermeden. ) ) )

Als de aufomatische hersluiting (R203) is gedeactiveerd, activeert de servicefunctie automatisch een

poging van hersluiting A20 1.

Opening-sluiting-opening-sluiting.

Opening-sluiting-stop-opening.

Voorknipperen

Gedeactiveerd. Het knipperlicht wordt geactiveerd tijdens het manoeuvre van de opening en de sluiting.

Van 1 tot 10 s voorknipperen voor elk manoeuvre.

5 s voorknipperen véor het manoeuvre van de sluiting.

Servicefuntie op bediening van gedeeltelijke opening (PED)

Gedeactiveerd. De slagboom wordt gedeeltelijk geopend in de modus stap-stap: opening-stop-sluiting-
stop-opening...

Geactiveerd. Tijdens de opening wordt de bediening van gedeeltelijke opening (PED) verwaarloosd.

Activering dodemansfunctie
OPMERKING: De parameter is niet zichtbaar als de parameter 83 = 0 1, 02, §3.

Gedeactiveerd.

Geactiveerd. De slagboom functioneert wanneer de bedieningen opening (AP) of sluiting (CH) ingedrukt
worden gehouden. Wanneer de bediening wordt losgelaten, wordt de beweging van de slaghoom gestopt.

ControlelamB slaghoom geopend / testfunctie fotocellen en "battery saving" -
OPMERKING: De parameter is niet zichtbaar in de barriere SLAVE (en de instélling is vast £0) of indien
de parameter 200 anders is dan 00.

De controlelamp is uit wanneer de sla%boom is gesloten. De controlelamp licht vast op tijdens de manoeuvres
en wanneer de slaghoom is geopend.

0l

De controlelamp knippert langzaam tijdens het manoeuvre van de opening. Ze licht vast op wanneer de
slaghoom helemaal is geopend. De controlelamp knippert snel tijdens het manoeuvre van de sluiting.
De slaghoom is gestopt in een tussenpositie, de controlelamp gaat twee maal uit elke 15's.

ac

Stel in op O¢ als de uitgang SC wordt gebruikt als test fotocellen. Zie afb. 4.

]

Stel in op 03 als de uitgang SC wordt gebruikt als "battery saving”. Zie afb. 5. ) ) }
Wanneer de slagboom helemaal is geopend of gesloten, deactiveert de regeleenheid de accessoires die
ziin aangesloten op de klem SC omhet verbruik van de batterij te beperken.

OPMERKING: instelling niet beschikbaar in geval van installaties met twee tegengestelde slagbooms. De
waarde is niet zichtbaar als de parameter 83 =0 {, 82, 53 of AD= 0, I I,

Stel in op 04 als de uitgang SC wordt gebruikt als “battery saving” en test fotocellen. Zie afb. 5.
OPMERKING: instelling niet beschikbaar in %eval van installaties met twee tegengestelde slaghooms. De
waarde is niet zichtbaar als de parameter 83 = & 1, 02, 03 of A0= 15, 1 1.

Inschakeling van signaleringsapparaat B73/EXP voor volledig open/dicht signalering
¥an s'i]a thomen (zuiver N.C.-contact) en B73/LTM voor beheer van RGB-staafverlich-
ingslichten

Gedeactiveerd (geen accessoire om te bedienen).

=

B73/LTM geactiveerd.
Bij compleet geopende stang wordt het contact TO (N.C.) geopend en licht de groene LED op de kaart B73/EXP op.
Bij compleet geopende stang wordt het contact TC (N.C.) gesloten en licht de rode LED op de kaart B73/EXP op.

mu

B73/LTM: koplamp R/G, staaflamp R (ALED/4C - ALED/6C - ALED/8C - ALED/12C)

L

B73/LTM: wit koplicht (BI/BLED), RGB-staafverlichting

-

B73/LTM: R/G-koplamp, RGB-staafverlichting

B73/LTM: )koplamp gestuurd door IN_SEL(*) ingang, R-staaflampen (ALED/4C - ALED/6C - ALED/8C -
ALED/12C

o

B73/LTM: koplamp gestuurd door IN_SEL(*) ingang, RGB-staafverlichting

-

B73/LTM: IN_SEL ingang open, aangestuurd door schemersensor, houdt koplampen en poollichten overdag uit.

Co|caco| .o |coCo|co
(I}

oo

B73/LTM: IN_SEL ingang open, aangestuurd door schemersensor, houdt staafverlichting overdag uit.

£
o

B73/LTM: IN_SEL ingang open, aangestuurd door schemersensor, houdt koplampen overdag uit.

(*) Contact gesloten: groen licht; contact open: rood licht.
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Afstelling van vertraging tijdens opening

i2 !0 | Afstelling van vertraging tijdens sluiting
071= de slaghoom vertraagt nabij de stopaanslagen ... 10= de slaghoom vertraagt ruim tevoren ten
0 I- 1| opzichte van de stopaanslag.
OPMERKING: De beschikbare waarden kunnen beperkt zijn door de instelling van de parameter A |.
{800  |RGB-licht signaleert selectiehoom bij ontgrendelen en volledig openen
Indien de giek voor onderhoudswerkzaamheden wordt ontgrendeld, is het mogelijk de niet-werking van de
automatisering te markeren.
OPMERKING: deze parameter is alleen zichtbaar als u in parameter {3, 70, 72, 14, 15, 73 het RGB-
boomlichtbeheer hebt geselecteerd.
00 | Standaard RGB-beheer
01| De lichten van de staaf zijn uit
0c' | Groene staafverlichting, aanwezigheid knippert
03| Groene staafverlichting, aan
{300  |Activering veiligheidssysteem “BreakAway” ACS/BA/60 (fig. 7)
Sluit de sensor van het veiligheidssysteem aan op een van de ingangen van de bediening op de regeleenheid.
Wanneer het veiligheidssysteem ingrijpt, wordt het N.C. contact een N.O. contact
In installaties van tegengestelde barrieres MASTER en SLAVE is het VERPLICHT om in de barriere SLAVE
de sensor aan te sluiten op de ingang ORO van de regeleenheid SLAVE, en moet de parameter ingesteld
worden op /9 5.
00| NIET aangesloten, de ingangen van de bediening hebben allen de standaard functie.
0 1] Aangesloten op ingang AP
0c | Aangesloten op ingang CH
03 | Aangesloten op ingang PP
04| Aangesloten op ingang PED
05 | Aangesloten op ingang ORO. (Voor barriére SLAVE: ALLEEN deze instelling gebruiken).
c0 00  |Bedrijffsmodus uitgan? SC (afb. 8) : : ) - :
Wanneéer een RELAY wordtaangeslotenop de uitgang SC is het mogelijk om een zuiver signaleringscontact
met een extern controlesysteem te hebben. » :
In installaties van tegengestelde barrieres MASTER en SLAVE moeten de aansluitingen uitgevoerd worden
op de regeleenheid MASTER. Voor de waarden 83, &/, 0c, 03 de U|%f;1ng SC o? e regeleenheid SLAVE
heeft de standaard functie die is ingesteld door de parameter ABOU: de controlelamp is uit wanneer
de barriére is gesloten. De controlelamp licht vast op tijdens de manoeuvres en wanneer de barriere is
geopend. Voor de waarde 04 geeft de SC-uitgang van de SLAVE de alarmstatus van de SLAVE.
00| STANDAARD werking beheerd door de parameter A8
11| Met de controlelamp aangesloten op de uitgang SC, en indien aan, is de sensor van het veiligheidssysteem
ACS/BA/60 in rust. Controlelamp uit door Storing: de sensor is in alarm.
Met de controlelamp aangesloten op de uitgang SC, wanneer aan, wordt de barriere gevoed door het net
02 | of door opgeladen batteri]. o ) ) :
Controlelamp uit door storing: de batterij is (bijna) leeg (spanningsniveau ingesteld door parameter 5).
Met de controlelamp aangesloten op de uitgang SC, wanneer aan, wordt aangeduid dat geen enkele van
03| de abnormale situaties 1 en 2 gebeurt. i o
Met de controlelamp uit wordt'aangeduid dat minstens een van de abnormale situaties 1 en 2 gebeurt.
Met de controlelamp aangesloten op de uit%ang\SC_, wanneer aan, geeft het aan dat de barriere werkt.
gy | Met de controlelamp uit, geeft het aan dat de barriere is geblokkeerd voor een alarm of voor de werking STOP/
2| BLOK/SENSOR ACS/BA/60 of voor het activeren van een alarm of voor "bEL '™-signalering op het display.
OPMERKING: in geval van een MASTER/SLAVE-operatie hebben beide barriéres een signaal onafhankelijke
c{30 |Afstelling automatische sluitingstijd
Het tellen begint wanneer de slaghoom is geopend, en duurt zolang de ingestelde tijd. Nadat de tijd is
verstreken, wordt de slagboom automatisch gesloten. Wanneer de fotocellen ingrijpen, begint het tellen
van de tijd opnieuw.
00-50 |van 00 tot 90 s pauze.
92-99 |van 2 tot 9 min pauze.
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cc 00

Activering beheer opening met uitsluiting van de automatische hersluitin -
Indien geactiveerd, geldt de uitsluiting van de automatische hersluiting enkel voor de bediening die is
geselecteerd door de Parametet Voorbeeld: als 220 ! is ingesteld, wordt de automatische hersluiting uitgesloten
na een bediening AP terwijl de automatische hersluiting wordt geacnveerd na de bed|en|n?en PPen PED.
OPMERKING: De bediening dient voor de activering van de sequentie opening-stop-sluiting of sluiting-stop-opening.
OPMERKING: De parameter is niet zichtbaar als par. AD of 83 anders'is dan 80

Gedeactiveerd

Een bediening AP (opening) activeert het manoeuvre van de opening. Wanneer de barriere helemaal is

01| geopend, is de automatische hersluiting uitgesloten. Een volgende bediening AP (opening) activeert het
manoeuvre van de sluiting.
Een bediening PP (stap-stap) activeert het manoeuvre van de opening: Wanneer de barriere helemaal is
02 | geopend, is de automatische hersluiting uitgesloten. Een volgende bediening PP (stap-stap) activeert het
manoeuvre van de sluiting.
Een bediening PED ( vede_elte!itjke opening) activeert het manoeuvre van de gedeeltelijke opening. De
03 | automatische herslui |n9 is uitgesloten. Een volgende bediening PED (gedeeltelijke opening) activeert
het manoeuvre van de sluiting.
2300 | Selectie type elektroslot
00 | Gedeactiveerd.
0 1| Gewoonlijk niet %evoed Het elektroslot wordt 1,5 s lang gevoed vanaf het begin van het manoeuvre van
de opening zodat de slaghoom kan geopend worden.
m3 | Magnetisch elektroslot type "ventouse" gewoonlijk gevoed wanneer de slaghoom helemaal is gesloten.
o2 | M : oon i
Nief gevoed wanneer de slaghoom in beweging is of helemaal is geopend.
Ma&netisoh 'ventouse" type elektroblok met demagnetiseerder B72/DGS )
{3 | OPMERKING: In het %gva\ van een MASTER/SLAVE-installatie, om de selectieparameter te gebruiken. 29
= 03 het is noodzakelijk dat beide besturingseenheden firmware hebben P4.10 (of later).
3109 |Afstelling van de detectie van obstakels (antiverplettering)
De ingreep van de detectie van obstakels tijdens het manoeuvre van de sluiting veroorzaakt de heropening.
Tijdens het manoeuvre van de opening veroorzaakt de ingreep van de detectie van obstakels de omkering
enkel als het obstakel wordt gedetecteerd gedurende de eerste 60° van het manoeuvre.
De pogingen van de automatische hersluiting worden bepaald door de instelling van de parameter 49.
OPMERKING: De beschikbare waarden kunnen beperkt zijn door de instelling van de parameter A i.
0 {-09 | 01=minimum tijd van ingreep (maximum gevoeligheid)... 09= maximum tijd van ingreep (minimum gevoeligheid).
100 | De slaghoom wordt maximaal 5 s gestopt op het obstakel voordat de omkering wordt geactiveerd.
J3 0 | Afstelling acceleratie bij start van het openingsmanoeuvre
34 {0 | Afstelling acceleratie bij start van het sluitmanoeuvre
01= de slaghoom accelereert snel gedurende de start ... 10= de slagboom accelereert langzaam en
0 I- 10 | geleidelijk aan tijdens de start.
OPMERKING: De beschikbare waarden kunnen beperkt zijn door de instelling van de parameter A |.
4O 04 | Afstelling openingssnelheid (%)
4104 | Afstelling sluitingssnelheid (%)
A - | 01= 10% minimum snelheid ... 10= 100% maximum snelheid.
= ™5 | OPMERKING: De beschikbare waarden kunnen beperkt zijn door de instelling van de parameter A i.
42 01 | Afstelling van de naderingssnelheid
De parameter regelt de snelheid van de motor tijdens de fase van de aandrukking tegen de aanslag van
opening/sluiting.
0 1= 10 ] 01= 10 t/min motor (RPM) ... 10= 100 t/min motor (RPM).
Y3 i5 | Afstelling van de aandrukruimte bij de opening
Y4 30 | Afstelling van de aandrukruimte bij de sluiting
05-30 | van 0,5 tot 3 toeren van de motor aan de snelheid die is ingesteld in de parameter H¢.
OPMERKING: De beschikbare waarden kunnen beperkt zijn door de instelling van de parameter A |.
4301 | Instelling van het aantal pogingen van automatische hersluiting na ingreep van contactlijst
of detectie obstakels (antiverplettering)
00 | Geen poging van automatische hersluiting.
Van 1 tot 3 po in%en van automatische hersluiting.
0 {- 03 | De automatische

ersluiting gebeurt enkel als de sJa%boom helemaal is gesloten.
Er wordt aanbevolen om een waarde in te stellen die kleiner of gelijk aan de parameter A2 is.

245



5080

Instelling bedrijfsmodus fotocel FT bij opening
OPMERKING: De parameter is niet zichtbaar als de parameter 83 =0 {, ¢, 03.

oo

GEDEACTIVEERD. De fotocel is niet actief of is niet geinstalleerd.

ol

STOP De slaghoom stopt de beweging en blijft gestopt tot de volgende bediening wordt gegeven.

e

ONMIDDELLIJKE OMKERING. Als de fotocel wordt geactiveerd gedurende het manoeuvre van de opening
wordt de bewegingsrichting van de slaghoom onmiddellijk omgekeerd.

03

TIJDELIJKE STOP. De slaghoom stopt de beweging zolang de fotocel is verduisterd. Wanneer de fotocel
wordt bevrijd, zal de slagboom blijven open gaan.

UITGESTELDE OMKERING. Wanneer de fotocel wordt verduisterd, wordt de beweging van de slaghoom
gestopt. Wanneer de fotocel wordt bevrijd, wordt de slaghoom gesloten.

Instelling bedrijfsmodus fotocel FT bij sluiting
OPMERKING: De parameter is niet zichtbaar als de parameter 83 = 0 1, 02, £3.

GEDEACTIVEERD. De fotocel is niet actief of is niet geinstalleerd.

STOP. De slaghoom stopt de beweging en blijft gestopt tot de volgende bediening wordt gegeven.

ONMIDDELLIJKE OMKERING. Als de fotocel wordt geactiveerd gedurende het manoeuvre van de sluiting
wordt de bewegingsrichting van de slaghoom onmiddellijk omgekeerd.

TIJDELIJKE STOP. De slaghoom stopt de beweging zolang de fotocel is verduisterd. Wanneer de fotocel
wordt bevrijd, zal de slagboom blijven sluiten.

UITGESTELDE OMKERING. Wanneer de fotocel wordt verduisterd, wordt de beweging van de slaghoom
gestopt. Wanneer de fotocel wordt bevrijd, wordt de slagboom geopend.

5001

Bedrijfsmodaliteit van de fotocel (FT) bij gesloten slaghoom
OPMERKING: De parameter is niet zichtbaar als de parameter 83 =0 {, 52,03 of als AB = § 1, 02, 83, 0.

0o

Wanneer de fotocel is verduisterd, kan de slaghoom niet geopend worden.

1

De slagboom wordt geopend wanneer een bediening van opening wordt ontvangen ook al is de fotocel verduisterd.

ae

De verduisterde fotocel zendt de bediening van opening van de slaghoom.

5600

Activering van bediening van sluiting 6 s na de ingreep van de fotocel (FT)
OPMERKING: De parameter is niet zichtbaar als de parameter AE §3, A8 04 of als 83 = T {, &2, §3.

0o

Gedeactiveerd

ca

Geactiveerd. Wanneer de fotocellen FT worden verduisterd, wordt na 6 seconden een bediening van
sluiting geactiveerd.

6508

Afstelling van de stopruimte van de motor

Het remmen wordtfgeactiveerd bij elke stop van het manoeuvre die wordt veroorzaakt door een bediening
van de gebruiker of door een ingreep van de fotocellen. Stel een waarde in die botsingen vermijdt met
voorwerpen en/of personen, veroorzaakt door de inertiekracht van de stang.

010

01= snel afremmen/kleine stopruimte ...

10= zacht afremmen (soft-stop)/grote stopruimte (OPMERKING: deze selectie wordt aanbevolen voor
stangen die langer zijn dan 4 m).

OPMERKING: De beschikbare waarden kunnen beperkt zijn door de instelling van de parameter A |.

10 ao

Bedrijfsstanden van de LED-koplamp
(zie typebeschrijvingen, figuur 18)

oo

Wit koplicht, knipperfunctie (geregeld door parameter 18).

B73/LTM: Koplichtmanagement type "A"

B73/LTM: Koplichtmanagement type "B"

03

B73/LTM: Koplichtmanagement type "C"

o4

B73/LTM: Koplichtmanagement type "D"

a5

B73/LTM: Koplichtmanagement type "E"

1]

B73/LTM: Koplichtmanagement type "F"
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1101

Selectie van de installatiepositie van de slaghoom ten opzichte van de opening, aanzicht
binnenzijde

In geval van installaties met twee tegengestelde slaghooms moet de parameter ingesteld worden op de
MASTER slaghoom. De SLAVE slaghoom herkent automatisch zijn positie.

OPMERKING: Bjj elke wijziging van de installatiepositie en dus de wijziging van de parameter 7 | geeft de
display het bericht van de vraag om positiegegevens dAEA weer. Druk op de toets PROG tot op de display
APP- verschijnt, en herhaal de procedure van de lering (zie afb. 18 en hoofdstuk 10.2).

Slaghoom links geinstalleerd, aanzicht zijde inspectieklep. Met doorgang rechts.

Slagboom rechts geinstalleerd, aanzicht zijde inspectieklep. Met doorgang links.

Inschakelen kleur overgang bij aankomst volle opening
OPMlERKING: Door een andere waarde dan 00 in te stellen, alleen voor modus type "A'/"B"/ "F'"/ "G"/) van
RGB-lampen

Geen kleurovergang wanneer de staaf de volle opening bereikt.

QOvergang van rood knipperen naar oranje knipperen wanneer de staaf 65°-70°-75°-80°-85° van opening bereikt
(0 +65°,02:70°,03:75°,04: 80°, 05: 85°).

Overgang van rood knipperen naar groen knipperen wanneer de staaf 65°-70°-75°-80°-85° van opening bereikt
(06: 65°,07:70°,0A: 75°,09: 80°, 10: 85°)

Configuratie contactlijst COS

Contactlijst NIET GEINSTALLEERD.

Contact N.C. (Normally Closed). De slaghoom keert enkel de beweging om tijdens de sluiting.

Contact met weerstand van 8k2. De slaghoom keert de beweging enkel om tijdens de sluiting.

Selectie van stand-by tijd voor RGB-verlichting (volledig gesloten)

Stand-by zonder stroom

Wachttijd voor het activeren van stand-by (alleen wanneer volledig gesloten): 30", 60", 90", 2 minuten,
., 10 m\'r)wuten (8+:30",02: 60", 03: 90", £4: 2 min, 05: 2 min %, 06: 3 min, 87: 3 min %, 08: 4 min, 09: 4
min %, ...

Bepaalt de kleur van de staafverlichting in de stand-by modus
Door een ander getal dan 83 in te stellen, geven de lichten herhaalde korte flitsen, met gekozen kleur.

Kleurovergang in sequentie, 01 tot 09, met automatische helderheidsfade

Blauwe kleur

Geel kleur

Roze kleur

Lichtblauw kleur

Fuchsia kleur

Wit kleur

=

Oranje kleur

Licht violet kleur

oo
o

(W]

Rood kleur

Configuratie 1° radiokanaal (PR1)

Configuratie 2° radiokanaal (PR2)

[}

STAP STAP.

GEDEELTELIJKE OPENING.

C|Co|ca

an

OPENING.

[
(X}

SLUITING.

JE

STOP.

=

STAP STAP met veiligheidsbevestiging .

oo

GEDEELTELIJKE OPENING met veiligheidsbevestiging @.

o e e i

(W]

OPENING met veiligheidsbevestiging .

i

SLUITING met veiligheidsbevestiging .

' Om te vermijden dat een onvrijwillige druk op een toets van de afstandsbediening onterecht de slaghoom activeert,
wordt een veiligheidsbevestiging gevraagd om de bediening te activeren. Voorbeeld: parameters 1607 en 770 {ingesteld:
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+ Wanneer op de toets CHA van de afstandsbediening wordt gedrukt, wordt de functie stap-stap geselecteerd die
binnen 2 s na de druk op de toets CHB van de afstandsbediening moet bevestigd worden. Wanneer op de toets CHB
wordt gedrukt, wordt de gedeeltelijke opening geactiveerd.

1802

Configuratie intermittentie knipperlicht / lichten bovenkap

oo

De intermittentie wordt elektronisch bestuurd door het knipperlicht.

o

Langzame intermittentie. Wanneer de stang zich nabij de mechanische aanslagen bevindt, wordt de
frequentie van het knipperen verminderd.

e

Langzame intermittentie b&j de opening, snel bij de sluiting. Wanneer de stang zich nabij de mechanische
aanslagen bevindt, wordt de frequentie van hef knipperen verminderd.

1900

Selectie bedrijfsmodus lichten signaallichten op stang : :
OPMERKING: bij de werking met batterij stelt de regeleenheid automatisch de waarde 04 in om het
verbruik te beperken

=2

Gedeactiveerd. Lichten stang altijd uit.

Lichten stang altijd aan.

Lichten stang aan bij stilstaande stang, knipperen bij bewegende stang.

Lichten stang met korte intermittentie hij stilstaande stang, knipperen bij bewegende stang.

Lichten stang met korte intermittentie bij gesloten stang, knipperen bij bewegende stang uit bij geopende stang.

Lichten stang met korte intermittentie bij gesloten stang, knipperen bij bewegende stang vast bij geopende stang.

B73/LTM: licht stang management type "A" (zie typebeschrijving, figuur 20)

B73/LTM: licht stang management type "B" (zie typebeschrijving, figuur 20)
B73/LTM: licht stang management type zie typebeschrijving, figuur 20)

o e Y e
07U | O | P |

||

(
B73/LTM: licht stang management type "D" (zie typebeschrijving, figuur 20)
(

B73/LTM: licht stang management type "E" (zie typebeschrijving, figuur 20)
B73/LTM: licht stang management type "F" (zie typebeschrijving, figuur 20)

B73/LTM: licht stang management type zie typebeschrijving, figuur 20

L |

Iy
D
=
=
El )
B73/LTM: licht stang management type "H" (zie typebeschrijving, figuur 20)

8000

Configuratie contact klok . 5

Wanneer de functie van de klok wordt geactiveerd, wordt de slagboom geopend en blijft ze open voor de
tijd die is geprogrammeerd door de klok. Wanneer de geprogrammeerde tijd is verstreken, geprogrammeerd
door de externe inrichting (klok), wordt de slaghoom gesloten.

Wanneer de functie van de klok wordt geactiveerd, wordt de slagboom geopend en blijft ze open. Elke
bediening wordt verwaarloosd.

[}

Wanneer de functie van de klok wordt geactiveerd, wordt de slagboom geopend en blijft ze open. Elke
bediening wordt aanvaard. Wanneer de slaghoom opnieuw helemaal is geopend, wordt de functie van de
klok opnieuw geactiveerd.

g100

Activering van gegarandeerde sluiting . 5

De activering van deze parameter garandeert dat de slagboom niet geopend blijft als gevolg van foute
bedieningen. De functie wordt NIET geactiveerd wanneer:

- de slaghoom een bediening van STOP ontvangt.

- de contactlijst |n%rljpt. o .

- de pogingen van hersluiting ingesteld door de parameter A2 zijn op.

Gedeactiveerd. De parameter B¢ is niet zichtbaar.

2

Geactiveerd. Als de slagboom wordt gestopt na een bediening van stap-stap, activeert de regeleenheid,
na een tijd die is ingesteld door de parameter 82, het voorknipperen gedurende 5 s (onafhankelijk van de
parameter A5), en wordt de slaghoom gesloten.

8203

Afstelling tijdsduur activering gegarandeerde sluiting
OPMERKING: De parameter is niet zichtbaar als de parameter 8 { = 0.

0c-50

Van 2 tot 90 s wachttijd.

92-59

Van 2 tot 9 min wachttijd.

6300

Selectie toegangswijze tot parkings ) .
OPMERKING: Indien geact|yeerd door de waarden 3 {, 02 of 03, veroorzaakt de fotocel altijd de heropemn%gedurende
het manoeuvre van de sluiting, behalve als 843 . De parameters A, A7, 58,5 /, 52, 56 zijn niet zichtbaar,

Met 83 =T {, 02, 03 sluit de slagboom opnieuw na een pauzetijd die is ingesteld in'de parameter & / (als
2 lis ingesteld op een waarde anders dan 00).

Voor meer informatie wordt verwezen naar hoofdstuk 13 “Voorbeelden van toepassingen in de
toegangsmodaliteit parkings”.

oo

Gedeactiveerd. De parameter 84 is niet zichtbaar.
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2

Bidirectionele modus met onmiddellijke hersluitin%. Bij ingang een uitgang in/uit de parking wordt de
slaghoom geopend met de bediening” AP. Wanneer het voertwg is gepasseerd en het contact FT (N.C.)
heeft bevrijd gb| voorbeeld magnetische winding), wordt de slagboom onmiddellijk opnieuw gesloten. Met
parameter ¢ =00 wordt de slaghoom geopenden blijft ze geopend tot het voertuig is gepasseerd. Als het
voertuig achteruit rijdt, bl|1_f_t de slaghoom geopend. N )
OPMERKING: het is'mogelijk om nog 5 s vertraging te hebben voordat de sluiting wordt geactiveerd, door
AS 93 in te stellen.

ae

Directionele modus 1. Tijdens de ingang wordt de slaghoom geopend met een bediening van opening
AP Wanneer het voertuig'is gepasseerd en de contacten FT (N.C.) en PED (NAOJ heeft bevrijd, wordt de
slaghoom gesloten. Tijdens de uitgang uit de p_ark|r\1/9 wordt de slaghoom geopend met een bediening PED
die'wordt gegeven door de magnetische winding. Wanneer het voertuig is gepasseerd en het contact FT
(N.C.) heeft bevrijd, wordt de slaghoom gesloten. . o

Met parameter ¢ {=00 wordt de slaghoom geopend en blijft ze geopend tot het voertuig is gepasseerd.
Als het voertuig achteruit rijdt, blijft de slagboom geopend. )
OPMERKING: het is mogelijk om nog 5 s vertraging van de sluiting te hebben, door AS 99 in te stellen.

03

Directionele modus 2. Tijdens de ingang wordt de slagboom gecg)end met een bediening van opening
AP of vanaf de afstandsbediening, en wordt opnieuw gesloten na de tijd van automatische sluiting die is
|ngeste|d door de parameter 2 !. N B )
OPMERKING: Om de automatische sluiting te verkrijgen, wordt aanbevolen om de parameter 2 ! in te
stellen op een andere waarde dan 00. o

Tijdens de uitgang uit de parking wordt de slaghoom geopend met een bed|en|ngCPED gegeven door de
magnetische winding. Wanneer het voertuig is gepasseerd en het contact FT (N.C.) heeft bevrijd, wordt
de slaghoom gesloten.
OPMERKING: het is mogelijk om nog 5 s vertraging van de sluiting te hebben, door AS 99 in te stellen.

400

Activering bediening van de sluiting na ingreep van de fotocel (FT)
OPMERKING: de parameter is niet zichtbaar als 8300.

0o

Gedeactiveerd.

o

Geactiveerd. Als de fotocel ingrijpt gedurende het manoeuvre van de sluiting wordt de beweging van de
slaghoom gestopt. Wanneer de fotocel wordt bevrijd, zal de slagboom blijven sluiten.

8580

Selectie beheer werking op batterij

Als een andere waarde dan 00 wordt ingesteld, wordt een controle geactiveerd op het spanningsniveau
van de batterij. Het is mogelijk om het gewenste type van functionaliteit te selecteren voor de parameter
B& en een signalering te activeren via de uitgang SC naar de parameter 20.

0o

De regeleenheid aanvaardt altijd de bedieningen tot de batterij helemaal leeg is.

=

De controle wordt geactiveerd als de batterijspanning onder de minimum limiet daalt (22v===voor batterij 2x12V===)

ae

De controle wordt geactiveerd als de batterijspanning onder de tussenlimiet daalt (23v===voor batterij 2x12V===)

03

De controle wordt geactiveerd als de batterijspanning onder de maximum limiet daalt (24V===voor batterij 2x12V===)

8600

Selectie van de begrenzingen bij de werking op batterij
OPMERKING: de parameter is enkel zichtbaar als par. 85 anders is dan 80

Geen begrenzing van de bediemn(tg_en, wanneer de batteri'&spanmng onder de geselecteerde limiet daalt. Het is
mogelijk'om een signalering te activeren via de uitgang SC (als de parameters &5 en 20 correct zijn ingesteld).

=)

Wanneer de batterijspanning de met par. 85 geselecteerde limiet bereikt, aanvaardt de regeleenheid enkel
bedieningen van de opening en nooit de bediening van hersluiting.

c

]

Wanneer de batterijspanning de met par. 85 geselecteerde limiet bereikt, opent de regeleenheid na 5 s
voorknipperen automatisch de stang van de barriére en aanvaardt ze enkel de bediening van de sluiting.

Ze aanvaardt enkel de bedieningen van de sluiting, ook al is de ingang ORO actief en is de parameter 83 O !.

Lo I i
B

Wanneer de accuspanning tot de met par. 85 gekozen drempelwaarde daalt, sluit de centrale na een
voorspanning van 5s automatisch de poort en"accepteert slechts één openingscommando.

8700

Selectie van het type van batterij en begrenzing van het verbruik

OPMERKING: Een ONGESCHIKTE instelling van deze parameter veroorzaakt, wanneer de netspanning
ontbreekt, de blokkering van de functies, en op de display verschijnt het bericht ktL T (indien 2 of 04
ingesteld en batterij 2xT2V===) of een signalering blad.

Batterij 24v===(2x12Vv===) met B71/BCHP. Afname van de acceleraties/deceleraties/snelheid geactiveerd,
voor de toename van de duur van de batterij.

Batterij 24V== (2x12V===) met B71/BCHP. Geen prestatievermindering, maximaal batterijverbruik.

Batterij 36V=== (3x12V==) met externe lader. Afname van de acceleraties/deceleraties/snelheid
geactiveerd, voor de toename van de duur van de batterij. - NIET SELECTEREN. TOEKOMSTIG GEBRUIK -

Batterij 36v===(3x12v==) met externe lader. Geen begrenzing van de prestaties, maximum verbruik van
de batterij. - NIET SELECTEREN. TOEKOMSTIG GEBRUIK -
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8000 |Reset van de standaard fabriekswaarde

OPMERKING: Deze procedure is enkel mogelijk als GEEN wachtwoord ter bescherming van de gegevens
is ingesteld.

OPMERKING: De parameter is niet zichtbaar in de SLAVE slaghoom.

Opgelet! De reset wist elke eerder uitgevoerde selectie, behalve

T de parameter AD, A1, 71 controleer of alle parameters
m & Eﬁ gesch\kt zijn voor de installatie.
* Druk op de toetsen + (plus) en - (min), en houd ze ingedrukt
om de voeding in te schakelen.
* Op de display knippert rE5- na 4 s.
* De standaard fabriekswaarden zijn gereset.

Opmerking: hetis mogelijk de parameters op een tweede manier te resetten: wanneer de besturingseenheid
is ingeschakeld, houdt u, voordat de firmwareversie op het display verschijnt, de toetsen A (PIJL-
OMHOOG) en ¥ (PIJL-OMLAAG) gedurende 4 seconden ingedrukt.

Identificatienummer
Het identificatienummer bestaat uit de waarden van de parameters van n tot 6.
OPMERKING: de waarden die zijn aangeduid in de tabel zijn puur indicatief

01 |Versie HW

£3  |Productiejaar

H5 | Productieweek

Voorbeeld: O 23 45 67 89 01 23 45

oo | on

Serienummer

nb 23 |Versie FW

nlH45 Versie van de seriéle verbinding RS485

Weergave teller manoeuvres
Het nummer bestaat uit de waarden van de parameters van of ! tot o  vermenigvuldigd met 100.
OPMERKING: de waarden die zijn aangeduid in de tabel zijn puur indicatief

[m}
=]

Uitgevoerde manoeuvres
Voorbeeld: 8 { 23 45 x100 = 1.234.500 manoeuvres

L

— (3|22

-

[m ]
LM

Weergave urenteller manooeuvres
Het nummer bestaat uit de waarden van de parameters van h{ tot h |.
OPMERKING: de waarden die zijn aangeduid in de tabel zijn puur indicatief

I

Uren manoeuvres
Voorbeeld: 8 23 =123 uur

T
= &3

T

r

Weergave teller dagen inschakeling regeleenheid
Het nummer bestaat uit de waarden van de parameters van d0 tot d !.
OPMERKING: de waarden die zijn aangeduid in de tabel zijn puur indicatief

3

Dagen inschakeling
Voorbeeld: & | 23 = 123 dagen

oo
===
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P{00 |Procedure activering wachtwoord:
papn |- Voer de gewenste gegevens in de parameters P I, P2, P3 en PH.

+ Met de toetsen UP A en/of DOWN Wwordt de parameter ZF weergegeven.

P3O0 |- Druk4slang op de toetsen +en -.

P4 00 |- Wanneer de display knippert, is het wachtwoord gememoriseerd.

- Schakel de regeleenheid uit en opnieuw in. Controleer of het wachtwoord is geactiveerd (CP=E 1).

Procedure tijdelijke deblokkering:

+ Voer het wachtwoord in.

- Controleer dat LP=00 .

Procedure wachtwoord wissen:
Voer het wachtwoord in (CP=00).

+ Memoriseer de waarden van P |, P2, P3, P4 = 00

- Met de toetsen UP A en/of DOWN ¥ wordt de parameter CP weergegeven.

+ Druk 4 slang op de toetsen +en -.

- Wanneer de display knippert, is het wachtwoord gewist (de waarden P {58, P2 00, P3 00 en P4 00
betekenen “wachtwoord afwezig").

- Schakel de regeleenheid uit en opnieuw in (CP=00).

00 | Bescherming gedeactiveerd.
0 1| Bescherming geactiveerd.
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13 Voorbeelden van_ toepassingen voor de werking in de
toegangsmodaliteit parkings

De regeleenheid CTRL bestuurt de werking in de toegangsmodaliteit parkings.

De functie wordt geactiveerd door de parameter 84, en UITSLUITEND de ingangen van de bediening AP en/of PED
klemmenbord mogen gebruikt worden.

OPMERKING: in de volgende voorbeelden van werking is het niet mogelijk om de ingang FT te deactiveren. Als het
contact (N.C.) wordt geopend gedurende het manoeuvre van de sluiting wordt de slagboom opnieuw geopend en blijft
ze open tot de hersluiting van het contact.

« Bidirectionele modus met onmiddellijke hersluiting (53 T /)

Bij ingang een uitgang in/uit de parking wordt de slagboom geopend met de bediening AP (vanaf klemmenbord).
Wanneer het voertuié; is gepasseerd en het contact FT (N.C.) heeft bevrijd (bijvoorbeeld magnetische winding) wordt
de slaghoom onmiddellijk opnieuw gesloten.

Met parameter 2 {=00 wordt de slagboom geopend en blijft ze geopend tot het voertuig is gepasseerd. Als het voertuig
achteruit rijdt, blijft de slaghoom geopend.

Als de parameter 2 { een andere waarde heeft dan 05, sluit de slagboom na een ingestelde tijd van automatische hersluiting.
OPMERKING: het is mogelijk om nog 5 s vertraging te hebben voordat de sluiting wordt geactiveerd, door A5 35 in te stellen.

+ Directionele modus 1 (53 O¢)

Tijdens de ingang wordt de slaghoom geopend met een bediening van opening AP (vanaf klemmenbord). Wanneer het
voertuig is gepasseerd en de contacten FT (N.C.) en PED (N.0.) heeft bevrijd, wordt de slagboom gesloten.

Tijdgns de uitgang uit de parking wordt de slaghoom geopend met een bediening PED (N.0.) gegeven door de magnetische
winding.

Wanneer het voertuig is gepasseerd en het contact FT (N.C.) heeft bevrijd, wordt de slaghoom gesloten.

Met parameter 2 (=00 wordt de slaghoom geopend en blijft ze geopend tot het voertuig is gepasseerd. Als het voertuig
achteruit rijdt, blijft de slaghoom geopend.

Als de parameter 2 { een andere waarde heeft dan 83, sluit de slaghoom na een ingestelde tijd van automatische hersluiting.
OPMERKING: het is mogelijk om nog 5 s vertraging te hebben voordat de sluiting wordt geactiveerd, door A5 39 in te stellen.

+ Directionele modus 2 (53 {3)

Tijdens de ingang wordt de slaghoom geopend met een bediening van opening AP (vanaf klemmenbord) en wordt
opnieuw gesloten na de tijd van automatische sluiting die is ingesteld door de parameter & !.

OPMERKING: om de automatische sluiting te verkrijgen, wordt aanbevolen om de parameter 2 { in te stellen op een
andere waarde dan 00).

Tijdsns de uitgang uit de parking wordt de slaghoom geopend met een bediening PED (N.0.) gegeven door de magnetische
winding.

Wanneer het voertuig is gepasseerd en het contact FT (N.C.) heeft bevrijd, wordt de slaghoom gesloten.

OPMERKING: het is mogelijk om nog 5 s vertraging te hebben voordat de sluiting wordt geactiveerd, door A5 93 in te stellen.

- Tempo di chiusura
L\ po di

automatica
Automatic closir
-/ time "
2




14 Slgnalern}:%vandevelllgheldsmgangenenvandebedlenlngen
(modus T

Als geen vrijwillige bedieningen zijn geactiveerd, moet op de toets TEST gedrukt worden en moet het volgende
gecontroleerd worden:

DISPLAY | MOGELIJKE OORZAAK INGREEP VANAF SOFTWARE | TRADITIONELE INGREEP
De MASTER slagboom is geblokkeerd. Controleer de knop/contact van STOP
Contact van STOP van de MASTER van de MASTER regeleenheid.
98 ~5(0S slaghoom geopend. . Installeer een STOP knop (N.C.)
bor (r ) (De signalering is zichtbaar op de of overbrug het contact ST met
SLAVE slagboom). het contact COM van de MASTER
regeleenheid.
B Hulpsysteem loskoppelbare stang | Controleer de instellingen van de Controleer de correcte aansluiting van
A6 br geactiveerd, of niet aangesloten of | parameter 9. het systeem op de regeleenheid.
verkeerd aangesloten.
Veiligheidscontact STOP geopend. Installeer een STOP knop (N.C.) of
- overbrug het contact ST met het
contact COM.
Veiligheidscontact STOP geopend. BI/004HP-BI/006-BI/008
Sluiten met de sleutel door twee
draaien volledig rechtsom te draaien.
Controleer de aansluiting op de
microschakelaar van deblokkering.
oo !
e BIONIK4
Sluit het deblokkeerklepje en draai de
sleutel.
Controleer de aansluiting op de
microschakelaar van deblokkering.
Deblokkeerinrichting open. Sluit het inspectiedeurtje van de
slaghoom.
Controleer de aansluiting op de
microschakelaar.
Contactlijst COS niet of verkeerd Indien deze niet wordt gebruikt of | Indien deze niet wordt gebruikt, moet
ge 23 aangesloten. moet uitgesloten worden, moet het contact COS overbrugd worden
de parameter 73 00 ingesteld met het contact COM.
worden.
Fotocel FT niet of verkeerd Indien deze niet wordt gebruikt of | Indien deze niet wordt gebruikt, moet
aangesloten. moet uitgesloten worden, moet het contact FT1 overbrugd worden
gA 24 de parameter 50 O0enS ¢ 00 met het contact COM.
ingesteld worden. Controleer de aansluiting en de
referenties van het aansluitschema
(afb. 4-5).
PPN In afwezigheid van de vrijwillige . Controleer de contacten PP - COM en
- bediening kan het zijn dat het de aansluitingen van de knop.
contact (N.0.) defect is of dat de
CHOO aansluiting op een knop fout is. . Controleer de contacten CH - COM en
B de aansluitingen van de knop.
AP 00 . Controleer de contacten AP - COM en
de aansluitingen van de knop.
rnn Controleer de contacten PED - COM en
PE i - o
de aansluitingen op de knop.
In afwezigheid van de bediening Controleer de contacten ORO - COM.
oro0 kan het zijn dat het contact (N.O.) . Het contact mag niet overbrugd
o defect is of dat de aansluiting op worden als het niet wordt gebruikt.
de timer fout is.

OPMERKING: Druk op de toets TEST om de modus TEST te verlaten.
Er wordt aanbevolen om de signaleringen van de status van de veiligheden en van de ingangen altijd op te lossen in de
modus “ingreep vanaf software”.
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15 Signalering alarmen en storingen

PROBLEEM ALARMSIGNALERING | MOGELIJKE OORZAAK INGREEP
LED POWER UIT Geen stroomtoevoer. Controleer de stroomkabel.
LED POWER UIT Verbrande zekeringen. Vervang de zekering. Er wordt aanbevolen om de
zekeringen enkel te verwijderen en opnieuw te
plaatsen wanneer de netspanning is uitgeschakeld.
FUSE Zekering F1 verbrand of Vervang de zekering.
beschadigd. Er wordt aanbevolen om de zekeringen enkel te
Als de regeleenheid in de modus | verwijderen en opnieuw te plaatsen wanneer de
batterij is gesteld, is de netspanning is uitgeschakeld.
signalering niet zichtbaar.

OF 5k Storing in de ingaande Schakel de stroiomtoevoer uit, wacht 10's, en
voedingsspanning. schakel de stroomtoevoer opnieuw in.
Initialisatie van de regeleenheid | Als het probleem aanhoudt, wordt aanbevolen om
mislukt. de regeleenheid te vervangen.

Pr Ot Overstroom gedetecteerd in de Druk twee maal op de toets TEST of geef 3

inverter. bedieningen achtereenvolgens.

SECD Foute aansluiting met SECT1- Verwissel de aansluiting tussen SEC1 en SEC2.

SEC2 van de transformator.
dA EA Foute tijdens verwerving Controleer of de veer correct is gebalanceerd bij
gegevens slag. gedeblokkeerde slagboom.
Druk op TEST en controleer eventuele veiligheden
in alarm.
Herhaal de procedure van de lering.
Procedure ijking mislukt (FHAS). | Respecteer de noodzakelijke tijden voor de ijking
tijdens de fase van de procedure van lering.
Voordat de deblokkeerklep wordt gesloten, moet
gecontroleerd worden dat PHAS knippert op de
display. Herhaal de procedure van de lering.
De slaghoom wordt
niet geopend of Bericht van wijziging selectie SX \ [ DX
. positie van automahsenng met
niet gesloten. de parameter 7 1. —
/N
De slaghooms zijn standaard ingesteld met de
opening rechts 7 {3 1 (positie van de slaghoom ten
opzichte van de ruimte terwijl het inspectiedeurtje
wordt bekeken). Als de positie wordt gewijzigd,
verschunt het bericht dAER:
Stel de stang op 45°.
Schakel de netvoeding opnieuw in of plaats
de zekering.
Druk op PROG zodat het bericht dAEA
verdwijnt en op de display APP- verschijnt.
Herhaal de procedure van de lering.
nat Motor niet aangesloten. Controleer de motorkabel.
brEA Systeem BreakAway in alarm. Controleer de instelling van par. /9.
Controleer de correcte aansluiting van het
systeem ACS/BA/60 op de regeleenheid
Koppel de stang opnieuw aan.
Beoordeel de vervanging van de stang indien
beschadigd.

Voorbeeld: Fout in de Stel de configuratiewaarde correct in, en bewaar

2 IEE configuratieparameters. ze.

J3EE

GEgP BI/004HP-BI/006-BI6038: S\uEen met dde sleutel

. . door twee draaien volledig rechtsom te draaien.

Knipperlicht Deblokkeerinrichting open.

BIONIK4: Sluit het deblokkeerklepje en draai de
sleutel.
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PROBLEEM ALARMSIGNALERING | MOGELIJKE OORZAAK INGREEP
CkaP Inspectieklep barriere geopend
Kni licht (indien Sluit de inspectieklep correct, en controleer de
nipperlic de veiligheidsmicroschakelaar aansluiting van de microschakelaar.

van de stop is gemonteerd).
Connectoren LOCKS niet correct | Controleer de aansluitingen op de connectoren.
aangesloten. Overbrug een van de twee connectoren LOCKS.
EQS%@%”SS;} van STOP langer Controleer de aansluitingen met de STOP knop.
:g Lrésttgl\gtté%smMAAch/%FX%_éVE Controleer het systeem BreakAway, en koppel
BreakA\Xva actief op de barriere het systeem ACS/BA/60 opnieuw aan als de
MASTER Y P alarmsituatie is opgelost.

EnE ! Encoder 1 niet aangesloten. Controleer de aansluiting op de encoder. Als het
probleem aanhoudt, wordt aanbevolen om de
encoder te vervangen.

EnEl Encoder 2 niet aangesloten. Controleer de aansluiting op de encoder. Als het
probleem aanhoudt, wordt aanbevolen om de
encoder te vervangen.

EnE3 Ernstige storing van encoder 1. Druk op de toets TEST, als de foutsignalering
nog verschijnt, moet de regeleenheid 5 s lang
uitgeschakeld worden en moet ze daarna opnieuw
ingeschakeld worden. Als het probleem aanhoudt,
moet de encoder vervangen worden.

EnEH Ernstige storing van encoder 2. | Druk op de toets TEST, als de foutsignalering

De slaghoom wordt
niet geopend of
niet t

nog verschijnt, moet de regeleenheid 5 s lang
uitgeschakeld worden en moet ze daarna opnieuw
ingeschakeld worden. Als het probleem aanhoudt,
moet de encoder vervangen worden.

EnES (ENES)

Storing van encoder 1.

Druk op de toets TEST of geef achtereenvolgens
3 bedieningen; als de foutsignalering aanhoudt,
moet de encoder vervangen worden.

Werking in modus batterijen.

Batterijen bijna leeg.

EnEE Storing van encoder 2. Druk op de toets TEST of geef achtereenvolgens
3 bedieningen; als de foutsignalering aanhoudt,
moet de encoder vervangen worden.

Werking in modus batterijen. Batterijen bijna leeg.

EnET Berekeningsfout van encoder 1. | Herhaal de procedure van de lering.

EnEB Berekeningsfout van encoder 2. | Herhaal de procedure van de lering.

EENP Thermische beveil‘\ging van de De werking wordt binnen 2 minuten automatisch

inverter geactiveerd. hersteld.

BELD (thO) Batterijen leeg. Wacht tot de netspanning wordt hersteld.

cani Seriéle verbinding RS485 tussen | Controleer de aansluiting op de klemmen COM-

MASTER en SLAVE slagboom LNA-LNB.

afwezig. ; )
Controleer de instellingen van de parameter AD.
Controleer de aanwezigheid van de kit batterijen
op zowel de MASTER als de SLAVE slagboom.

Cone Interferentie in de serigle Controleer de instellingen van de parameter AZ.

verbinding: twee MASTER
regeleenheden gedetecteerd.

£ans Fout transfer configuratie Controleer de aansluiting op de klemmen COM-

parameters tussen MASTER en LNA-LNB.

o De modellen van de Controleer de installatie en vervang één of beide

regeleenheden zijn niet
compatibel.

regeleenheden.

Incompatibiliteit gedetecteerd
tussen de Firmwareversies van
de regeleenheden.

Controleer de parameter n7. De aangesloten
regeleenheden moeten dezelfde Firmwareversie
hebben. Contacteer de technische
assistentiedienst.
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PROBLEEM

ALARMSIGNALERING

MOGELIJKE 0ORZAAK

INGREEP

De procedure van
de lering wordt

no PH

liking van de motor mislukt.

Herhaal de procedure van de lering. -
Als het probleem aanhoudt, moet de aansluiting
van encoder 1 op de motor gecontroleerd worden.

Controleer of de motor vloeiend draait. Anders
moeé de technische assistentiedienst gecontacteerd
worden.

Controleer of de netspanning juist is en of de
doorsnede van het netsnoer voldoende is.

niet voltooid. AP PE De toets TEST werd onterecht Herhaal de procedure van de lering.
ingedrukt.
De veiligheden zijn in alarm Druk op de toets TEST en controleer de veiligheid/
gesteld. en die In alarm is/zijn en de respectievelijke
aansluitingen van de veiligheden.
Excessieve spanningsval. Herhaal de procedure van de lering; controleer de
netspanning.
De slaghoom voert Foute instelling van de parameter | Selecteer de correcte positie van de installatie
het gewenste - T met de parameter 7 i. Herhaal de procedure van
manoeuvre niet de lering.
uit.
Foute instelling van de parameter | Controleer het type van de stang en stel de
At arameter A { correct is. )
Dle slagboom open/ erhaal de procedure van de lering.
sluit voor een
Ongepaste waarden voor het type | Pas de waarden van de parameters 33, 34, 40,4 {
Iéta);t"tli:el, en stopt van installatie. aan het type van installatie aan.
Foute afstelling van de veer. Zie de instructies van de barriére voor de
balancering van de veer.
bllad Beheer van de werking van de Wijzig de waarde van de parameter 87.

batterij (par. 85 anders dan 03)
niet gedetecteerd.

De radiobediening
heeft weinig
bereik en werkt
niet wanneer de
automatisering in
beweging is.

De radiotransmissie wordt
belemmerd door metalen structu-
ren of muren van gewapend
beton.

Installeer de poortvleugelsnne.

Batterijen leeg.

Vervang de batterijen van de radiobediening.

Het knipperlicht
werkt niet.

Lampje / LED verbrand of draden
knipperlicht losgekoppeld.

Controleer het LED circuit en/of de draden.

De controlelamp
van 'slaghoom
geopend' werkt
niet.

Lamp&e verbrand of draden
losgekoppeld.

Controleer het lampje en/of de draden.

OPMERKING: Druk op de toets TEST; de alarmsignalering wordt tijdelijk gewist.
Wanneer een bediening wordt ontvangen, als het probleem niet is opgelost, verschijnt de alarm signalering op de

display.
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16 Modus INFO

TEST x + TEST
~ 3 A OM DE MODUS

o\ | t O —Ta A\ | Lt|7T | TEVERLATEN )

x55\% 2 -

2 /) 1Kk \z

Via de modus INFO kunnen bepaalde waarden weergegeven worden die worden gemeten door de regeleenheid CTRL.
Vanaf de modus “Weergave bedieningen en veiligheden” en met motoren niet in werking moet de toets TEST 5 s lang
ingedrukt worden.

De regeleenheid geeft in sequentie de volgende parameters en de relatieve gemeten waarde weer:

Parameter | Functie
P4 .35 Weergave voor 3s van de firmwareversie van de regeleenheid.
Ak Geeft de positie weer waar zich de stang bevindt (gegevens ENCODER) op het ogenblik van de controle, uitgedrukt in
toeren. (voorbeeld: 02 1.6 = slaghoom rechts gemonteerd; - & 1.6 = slaghoom links gemonteerd).
Lun Geeft de totale lengte weer van de geprogrammeerde slag, uitgedrukt in toeren : 037.8 = 37,8 toeren van de motor).
P Geeft de snelheid weer van de motor, uitgedrukt in toeren per minuut (rPM).
Geeft de verbruikte stroom weer van de motor, uitgedrukt in Ampére (voorbeeld: 0 /6.5 = 16.5 A).
AnP
Als de motor niet draait, is het stroomverbruik gelijk aan 0.
Indicator goede conditie installatie. Als de motor niet draait, is het mogelijk om een eventuele overbelasting of een te
lage netspanning te controleren. Controleer de volgende waarde:
bUs netspanning = 230 V~ (nominaal), bUS=37.6
netspanning = 207 V~ (-10%), bUS=33.6
netspanning = 253 V~ (+10%), bUS=41.6
Duidt de tijd aan die de motor nodig heeft om een obstakel te detecteren volgens de instellingen van de parameter
Ein 3, uitgedrukt in seconden.
Voorbeeld {000 =1s/0.120=0.12s (120 ms). Controleer dat de tijdsduur van de ingreep groter is dan 0,3 s.
Geeft een nummer weer dat de status van de centrale aanduidt (INTERN GEBRUIK - TECHNISCHE
NSER
ASSISTENTIEDIENST ROGER)
Geeft een nummer weer dat de status van de SLAVE centrale aanduidt (INTERN GEBRUIK - TECHNISCHE
rSEA ASSISTENTIEDIENST ROGER) dat enkel zichtbaar is op de MASTER centrale op de SLAVE centrale wordt altijd ----
weergegeven.
) Aantal communicatiefouten RS485 (wordt gereset met de “pijl omlaag” ¥): kan problemen aanduiden met het circuit
El'l'l_
van de kaart.
Aantal fouten van het communicatieprotocol (wordt gereset met de “pijl omlaag” V).
Kan het volgende aanduiden:
Errl problemen met de verbindingskabel LNA/LNB/COM (kleine doorsnede, te lang, doorgang nabij kabels metladingen
in omschakeling)
moeilijkheden bij de communicatie met de SLAVE centrale.
Duidt de status van de poort aan (Geopend/Gesloten).
OC 0P automatisering in fase van opening (motoren actief).
or OC CL automatisering in fase van sluiting (motoren actief).
OC -0 automatisering helemaal geopend (motoren niet actief).
OC -C automatisering helemaal gesloten (motoren niet actief).
0 Duidt de activering van de detectie van het obstakel aan.
Ok _ | detectie obstakel geactiveerd.
UF U- te lage netspanning of overbelasting gedetecteerd.
UF UF _H overstroom op de motor gedetecteerd.
UF _5 storing van de werking gedetecteerd, acceleraties en snelheid beperken, de afstelling van de veer controleren.

+ Om de parameters te overlopen, moeten de toetsen + / - gebruikt worden. Wanneer de laatste parameter wordt
bereikt, moet teruggekeerd worden.

+ Inde modus INFQ is het mogelijk om de motoren te bedienen om de werking ervan in real time te controleren.

+ Druk op de toets TEST om de modus INFO te verlaten.
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16.1 Modus B74/BCONNECT

Door B74/BCONNECT in de EXP-connector te steken, worden alle functies van de besturingseenheid beheerd via een
internetbrowser en apparaten zoals smartphone, tablet, PC, door gebruik te maken van de WiFi-communicatie.

Voor verdere informatie verwijzen wij u naar de installatiehandleiding van de aansluitmodule B74/
BCONNECT.

Modus "hulp op afstand”

Het maakt de toegang en dus het beheer van alle gegevens van de besturingseenheid alleen mogelijk in de cloud-modus
en dus met beheer op afstand.

Wanneer hulp op afstand is ingeschakeld, verschijnt de melding ASCC (assistance connect controlled) op het display.
Door op de TEST toets te drukken verdwijnt dit bericht gedurende 10 seconden, en is het mogelijk toegang te krijgen
tot de parameters en andere functies van het display.

Nggg minuten gaat het display in stand-by, als het wordt gewekt door op een toets te drukken verschijnt het knipperende
A weer.

Modus "noodbedrijf"

Hiermee worden de motor- en veiligheidsalarmen (b.v. fotocellen en gevoelige randen) buiten werking gesteld, zodat

de automatisering bij lage snelheid en met aanwezigheid van de bediener kan worden geopend en gesloten, en dus

[jnet bew)eging van de stang alleen indien de besturing persistent is (wanneer de besturing wordt losgelaten, stoppen
e stang).

Noodbediening wordt aangegeven door activering van het knipperlicht met een hogere frequentie.

Er zijn twee soorten "nood"-modus mogelijk: residentieel of condominium.

1) residentieel (knipperende L-ES indicatie op het display): het PP commando (van het klemmenbord of de

radiobesturing) wordt initieel beheerd als een openingscommando; pas wanneer volledige opening is bereikt, zal

activering van het commando de rolluiken in sluitingsmode sturen. Pas als het commando volledig is afgesloten, kan

het weer open.

2) condominium (knipperende L-EM indicatie op het display): het PP commando wordt aanvankelijk beheerd als een

openingscommando, maar eenmaal volledig geopend zullen de stang niet meer sluiten.

In deze modus wordt het display stand-by niet geactiveerd, maar geeft het altijd de modus aan die aan de gang is.

Door de TEST toets in te drukken verdwijnt deze melding gedurende 10 seconden, en is het mogelijk toegang te krijgen

tot de parameters en andere functies van het display.

ASCC Modus "hulp op afstand" ingeschakeld
L-ES Modus "residentieel noodbedrijf" ingeschakeld
L-EM Modus "condominium noodbedrijf" ingeschakeld

17 Mechanische deblokkering

In geval van een storing of gebrek aan spanning kan de slaghoom geblokkeerd worden en handmatig bewogen worden.

Raadpleeg voor meer informatie de handeling van de vergrendeling/ontgrendeling in de handleiding van de
automatisering BIONIK4, BIONIK4HP, BIONIK6, BIONIK8.

Als de slaghoom wordt gedeblokkeerd wanneer de regeleenheid is gevoed, verschijnt knipperend StaP op de display
tot de slaghoom opnieuw wordt geblokkeerd.

De handmatige beweging van de stang wordt gesignaleerd door het knipperlicht en door de signaallichten (indien
gemonteerd).

In geval van een elektroslot type "ventouse" schakelt de deblokkering van de slagboom de voeding uit zodat de
handmatige beweging van de stang mogelijk is.

Wanneer het deblokkeersysteem wordt gereset, zal de slaghoom opnieuw gewoon beginnen te functioneren.

18 Test

De test moet worden uitgevoerd door gekwalificeerd technisch personeel.

De installateur moet de impactkrachten meten en moet op de bedieningsregeleenheid de waarden van de snelheid en

het koppel selecteren die aan de gemotoriseerde deur of poort toestaan dat de beperkingen worden gerespecteerd die

zijn aangeduid in de normen EN 12453 en EN 12445.

Controleer dat de aanwijzingen worden gerespecteerd die zijn aangeduid in "ALGEMENE WAARSCHUWINGEN.
Schakel de voeding in.

+ Voer de lering van de slag uit.

+ Stel de acceleraties, de snelheid en de vertragingen in. Controleer of de waarden geschikt zijn voor en in
overeenstemming zijn met het type van installatie. De stang moet aan lage snelheid tegen de mechanische aanslag
aandrukken, en moet er lichtjes op duwen zodat de beweging wordt geblokkeerd. Een waarde van de parameter 42
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tussen & ! en 03 garandeert dat de stang langzaam en zonder trillingen aandrukt tegen de aanslagen. Voor stangen
tot 4 m wordt aanbevolen om een waarde van de parameters 43 en 44 te hebben tussen 85 en J8. Voor langere
stangen moet een grotere waarde ingevuld worden.
OPMERKING: in de barrieres BIONIK8 moet vooral opgelet worden voor de instellingen van de parameter 4. Vermijd
overmatige schommelingen op de aanslag bij de sluiting.

+ Controleer dat alle aangesloten bedieningen correct werken.

+ Controleer of de deblokkeerinrichting correct werkt. Op de display moet knipperend 5t 0P verschijnen.

+ Controleer of de impactkrachten worden gerespecteerd aldus de normenstelsels EN 12453 en EN 12445.

+ Controleer dat de veiligheden correct ingrijpen.

+ Als het koppelingssysteem van de loskoppelbare stang BreakAway ACS/BA/60 - ACS/BA/68 is geinstalleerd, moet
de correcte werking ervan gecontroleerd worden.

+ Indien de kit batterijen is geinstalleerd, moet de netvoeding uitgeschakeld worden en moet de werking ervan
gecontroleerd worden.

+ Schakel de netvoeding en de batterijen (indien aanwezig) uit, en opnieuw in. Controleer, bij stilstaande slagboom in
de tussenpositie, dat het manoeuvre correct is uitgevoerd.

. gon}role”er de afstelling van de mechanische aanslagen. Herhaal de procedure van de lering bij elke wijziging van

e afstelling.

+ Bij installaties met twee tegengestelde slaghooms moet een bediening gegeven worden, en moet de werking van
beide gecontroleerd worden.

+ In geval van een elektroslot type "ventouse" moet gecontroleerd worden, bij compleet gesloten stang, dat de
blokgering wordt geactiveerd en dat de stang niet kan uit de vaste houder met geintegreerde magneet kan getild
worden.

19 Inbedrijfstelling

De installateur is verplicht om het technische dossier van de installatie op te stellen en het minstens 10 jaar te bewaren,

dat het bedradingsschema, de tekening en de foto's van de installatie, de risicoanalyse en de aangenomen oplossingen,

de verklaring van overeenstemming van de fabrikant van alle aangesloten apparaten, de handleiding van elk apparaat

en/of accessoire en het onderhoudsplan van de installatie bevat.

Bevestig een plaat op de gemotoriseerde poort of deur die de gegevens van de automatisering, de naam van de persoon

die verantwoordelijk is voor de inbedrijfstelling, het serienummer, het bouwjaar en de CE-markering bevat.

Bevestig een plaat en/of label met de aanduidingen van de bewerkingen om het systeem handmatig te ontgrendelen.

Realiseer en overhandig aan de eindgebruiker de verklaring van overeenstemming, de instructies en de waarschuwingen

voor het gebruik en het onderhoud.

gontroleer dat de eindgebruiker de correcte automatische, handmatige en noodwerking van de installatie heeft
egrepen.

Informeer de eindgebruiker over de gevaren en risico's die aanwezig kunnen zijn.

EG-verklaring van overeenstemming

Ondergetekende Dino Florian, wettelijke vertegenwoordiger van Roger Technology - Via Botticelli 8, 31021 Mogliano
V.to (TV) VERKLAART dat het commandocentrum CTRL voldoet aan de essentiéle eisen en andere relevante bepalingen
die zijn vastgelegd in de volgende EG-richtlijnen:

- 2014/35/EU LVD-richtlijnen
- 2014/30/EU EMC-richtlijnen
- 2011/65/CE RoHS-richtlijnen

en dat alle volgende normen en/of technische specificaties zijn toegepast:
EN 61000-6-3:2007/A1:2011

EN 61000-6-2:2005

EN 60335-1: 2012 + A11:2014

Plaats: Mogliano V.to Datum: 14/01/2014 Handtekening %M @hﬂ
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